
การป้้องกนัอคัคภีัยั ระบบ HVACนำ �าป้ระป้า

โซลูชูันัควบคมุนำ��

นำ �าที่ี�ผ่า่นการบำาบดั

อาคารและการกอ่สรา้ง
โซลชูันัและวาลว์ควบคมุไฮดรอลคิ BERMAD
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง

ข้อ้มูลูเบ้�องต้น้ข้องบรษิัทัี่
ตั้ั �งแตั้ปี่ี 1965 BERMAD มคีว�มมุง่มั�นในก�รวจัิัยแลูะพััฒน�
เทคโนโลูยวี�ลูว์ควบคมุ โดยมอบผลูติั้ภัณัฑ์ค์ณุภั�พัสูงูแลูะเชั่�อ
ถือ่ไดใ้ห้ก้บัตั้ลู�ดทั�วโลูก บรษัิัทไดก้ลู�ยเป็ีนซพััพัลู�ยเออรท์ี�มชีั ่�อ
เสูยีงในด�้นว�ลูว์ควบคมุ แลูะไดรั้บสูทิธิบิตัั้รแลูะใบรับรองระห้ว�่ง
ปีระเทศจัำ�นวนม�ก ว�ลูว์ BERMAD ไดถ้ืกูใชัง้�นอย�่งแพัรห่้ลู�ย
ในระบบก�รจั�่ยนำ��ทั�วโลูกในด�้นง�นนำ�� ก�รชัลูปีระท�น ป้ีองกนั
อคัคภีัยัแลูะอ�ค�ร

Bermad ในเอเชีย
Bermad ไดม้บีทบ�ทสูำ�คญัในเอเชัยีม�เป็ีนเวลู�กว�่ 40 ปีี ในก�รพััฒน�คว�มสูมัพัันธิก์บันักออกแบบในทอ้งถืิ�น ผูรั้บเห้ม�แลูะผูด้ำ�เนนิกจิัก�รในทกุ
ห้น่วยธิรุกจิัของเร� ปัีจัจับุนั Bermad มกี�รแสูดงตั้วัที�กระตั้อ่รอ่รน้ไปีทั�วทั �งทวปีีแลูะมศีนูยส์ูนับสูนุนลูกูค�้ปีระจัำ�ภัมูภิั�คสูองแห้ง่

สารบญั
1 ปีกด�้นห้น�้ 13 ว�ลูว์ป้ีองกนัอคัคภีัยั - แผนผังระบบ
2 สู�รบญั 14 ว�ลูว์ป้ีองกนัอคัคภีัยั - ก�รใชัง้�น
3 ขอ้มลููเบ่�องตั้น้ของบรษัิัท 15 คณุสูมบตัั้ขิองว�ลูว์ 400
4 ม�ตั้รฐ�นคณุภั�พั 16 ขอ้มลููท�งเทคนคิของซรีสีู ์400
5 ก�รควบคมุแรงดนั - แผนผังระบบ 17 คณุสูมบตัั้ขิองว�ลูว์ 400Y
6 ก�รควบคมุแรงดนั - ซรีสีู ์400 18 ขอ้มลููท�งเทคนคิของ 400Y
7 ก�รควบคมุแรงดนั - ซรีสีู ์700 19 เครอ่ซรีี�สู ์700
8 ก�รควบคมุระดบัแห้ลูง่เกบ็นำ�� - แผนผังระบบ 20 คณุสูมบตัั้ขิองว�ลูว์ซรีสีู ์700
9 ก�รควบคมุระดบัแห้ลูง่เกบ็นำ�� - ก�รใชัง้�น 21 ขอ้มลููท�งเทคนคิของซรีสีู ์700

10 ก�รใชัง้�นปัี� ม - แผนผังระบบ 22 ก�รตั้ดิตั้ั �งระห้ว�่งปีระเทศ
11 ก�รใชัง้�นปัี� ม - ปัี� มแลูะว�ลูว์ควบคมุก�รกระชั�ก 23 ก�รตั้ดิตั้ั �งระห้ว�่งปีระเทศ
12 ก�รใชัง้�นควบคมุปัี� ม - อปุีกรณเ์สูรมิแลูะว�ลูว์อ�ก�ศ 24 ปีกด�้นห้ลูงั

 � Bermad จันี : ตั้ั �งอยูใ่นเซี�ยงไฮ้ ้Bermad จันี ทำ�ห้น�้ที�เป็ีน
ศนูยก์ลู�งก�รปีฏิบิตัั้กิ�รแลูะก�รสูนับสูนุนสูำ�ห้รับปีระเทศขน�ด
ให้ญแ่ลูะสูำ�คญัแห้ง่นี� บรษัิัทกอ่ตั้ั �งข้�นในปีี 2008 แลูะเปิีดขย�ย
โรงง�นเพัิ�มข้�นในปีี 2019

 � Bermad เอเชัยีตั้ะวนัออกเฉีียงใตั้ ้: ตั้ั �งอยูใ่นสูงิคโปีร ์Bermad 
SEA ทำ�ห้น�้ที�เป็ีนศนูยค์ว�มรูแ้ลูะสูนับสูนุนระดบัภัมูภิั�คซ้�งมุง่
เนน้ไปีที�ลูกูค�้ชั�วเอเชัยีตั้ะวนัออกนอกเห้นอ่จั�กจันีแผน่ดนิ
ให้ญ่
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แข้นงการใชง้าน
 � ระบบจ่า่ยนำ �า : รองรบัการจ่า่ยนำ �าแบบไมูข่้ดัจ่งัหวะดว้ย
การลดแรงดนั, ระบายฉุุกเฉุนิ, กำาจ่ดัวอเต้อรแ์ฮมูเมูอร,์ 
ควบคมุูระดบัแหลง่เก็บนำ �าและองคป์้ระกอบสำาคญัอ้�น ๆ

 � การป้้องกนัอคัคภีัยั : ป้ลอดภัยัจ่ากความูผ่ดิพลาดและ
ไดมู้าต้รฐาน UL  ดว้ยช้�อเสยีงในการลดความูเสี�ยงดา้น
อคัคภีัยัในพ้�นที่ี�ที่ ี�มูคีวามูเสี�ยงสงูที่ ั�วที่ ั�งพ้�นที่ี�อาคารและ
การกอ่สรา้ง

 � HVAC : ควบคมุูป้ั�มู ป้รบัสมูดลุและการควบคมุูการ
ไหลข้องระบบควบคมุูกลาง เพิ�มูป้ระสทิี่ธิภิัาพการใช้
พลงังานและการลดความูเสี�ยงข้องความูลมู้เหลว

BERMAD ในดา้นอาคารและการกอ่สรา้ง
อตุ้สาหกรรมูอาคารและการกอ่สรา้งมูขี้อ้กำาหนดเฉุพาะซึ่่�งต้อ้งคำานง่ถึง่เมู้�อ
ออกแบบและต้ดิต้ ั�งระบบจ่า่ยและกระจ่ายนำ �า BERMAD ออกแบบโซึ่ลชูนัสำาหรบั
อตุ้สาหกรรมูอาคารและการกอ่สรา้งโดยคำานง่ถึง่ป้ระเด็นที่ี�สำาคญัอยา่งรอบคอบ 
เชน่ การจ่า่ยนำ �าอยา่งต้อ่เน้�อง การพจิ่ารณาเสยีงรบกวนและการบำารงุรกัษัา การ
ป้ระกอบและการควบคมุูและการใชน้ำ �าอยา่งสิ�นเป้ลอ้ง

โครงการในเอเชยี
ปี้ ป้ระเที่ศ โป้รเจ่ค ป้ระเภัที่

2011 จันี ศนูยก์�รเงนิน�น�ชั�ตั้เิซี�ยงไฮ้ ้(70 ชัั �น) ใชัแ้บบผสูม
2014 จันี ตั้ก้เซี�ยงไฮ้เ้ซนเตั้อร ์(120 ชัั �น) ใชัแ้บบผสูม
2016 ฟิิลูปิีปิีนสู์ เวสูตั้ซ์ปูีเปีอรบ์ล็ูอก ก�รพั�ณชิัย์
2017 ฟิิลูปิีปิีนสู์ แชังกร-ีลู� แอท เดอะ ฟิอรต์ั้ ก�รพั�ณชิัย์
2017 เวยีดน�ม แลูนดม์�รค์ 81 ก�รพั�ณชิัย์
2018 เวยีดน�ม วนิโฮ้มสู ์สูก�ยเลูค์ ที�พัักอ�ศยั
2018 ไทย โนเบลูรัชัด� I & II ที�พัักอ�ศยั
2019 ไทย โมเวนพัคิ จัอมเทยีน แอท พััทย� โรงแรม
2019 ม�เลูเซยี มนี�ร� MBJB ก�รพั�ณชิัย์
2019 ม�เลูเซยี แวลูลูี�สูวที แอท คว�นท�น ที�พัักอ�ศยั
2019 สูงิคโปีร์ ตั้ก้แอสูเพัยีลู วนั ก�รพั�ณชิัย์
2019 สูงิคโปีร์ วนั ร�ฟิเฟิลูสู ์คยั แอนด ์รเีพัลูสูเมนตั้์ ก�รพั�ณชิัย์
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ใบรับรองเฉีพั�ะบ�งอย�่งอ�จัจัะไมม่ใีนบ�งรุน่
ปีรก้ษั�กบั BERMAD เพั่�อขอขอ้มลููเพัิ�มเตั้มิ

BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง

มูาต้รฐานคณุภัาพที่ ั�วไป้

มูาต้รฐานคณุภัาพนำ �า

มูาต้รฐานการป้้องกนัอคัคภีัยั

ISO 9001-2000

IQNET
ISO 9001

NSF 61/372
อเมรกิ�

CNAS L0988
จันี

ACS
ฝรั�งเศษั

IQNET
OHSAS 18001

PUB
สูงิคโปีร์

DVGW
เยอรมนั

GOST
รัสูเซยี

IQNET
ISO 14001

WRAS
องักฤษั

Watermark
ออสูเตั้รเลูยี

PZH
โปีแลูนด์

ISO 9001-2000 ISO 9001-2000

ตั้�มม�ตั้รฐ�น UL รับรองโดย FM ใบรับรองของจันี
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ก�รควบคุมแรง
ดัน

ก�รรักษั�ก�รตั้ั �งค�่แรงดนัที�ตั้อ้งก�รในระบบก�รกระจั�ยนำ��เป็ีนสูิ�ง
สูำ�คญัตั้อ่ปีระสูทิธิภิั�พัของระบบแลูะคว�มตั้อ่เน่�องในก�รจั�่ยนำ�� 
ว�ลูว์ลูดแรงดนัซ้�งเป็ีนห้วัใจัของก�รกระจั�ยแรงดนัในโซนชัว่ยให้ ้
เกดิแรงดนัที�ปีลูอดภัยัแลูะเพัยีงพัอในแตั้ลู่ะโซนแรงดนัจั�กแห้ลูง่
จั�่ยนำ��ห้วัเดยีว (แห้ลูง่เกบ็นำ��บนห้ลูงัค� สูถื�นปัีี� มห้รอ่จั�กปีระปี�
ของเมอ่งโดยตั้รง) ก�รรักษั�ก�รตั้ั �งค�่แรงดนัที�ตั้อ้งก�รในชัว่งเวลู�
ที�มคีว�มตั้อ้งก�รแปีรผันเป็ีนสูิ�งสูำ�คญัตั้อ่ปีระสูทิธิภิั�พัของระบบแลูะ
คว�มตั้อ่เน่�องของก�รจั�่ยนำ�� 

ว�ลูว์ลูดแรงดนั BERMAD องิตั้�มม�ตั้รฐ�นสูงูสูดุของอปุีกรณล์ูด
แรงดนั ซ้�งควบคมุแลูะปีกป้ีองระบบของคณุในสูภั�วะที�รนุแรงแลูะ
สู�ม�รถืรับมอ่กบัชัว่งก�รไห้ลูที�กว�้งได ้ก�รแนะนำ�ระบบเต็ั้มรปูีแบบ
ของ BERMAD จัะมสีูถื�น ีPRV ที�สูองสำารองและการต้อบสนองต้อ่
ภัาวะฉุุกเฉุนิตั้อ่แรงดนัที�ผดิปีกตั้ิ

นอกจั�กนี� BERMAD ยงัมวี�ลูว์ตั้อบสูนองฉุีกเฉีนิห้ลู�กห้ลู�ยชันดิ 
ตั้ั �งแตั้อ่ปุีกรณ ์"Shut off" ที�ป้ีองกนัอปุีกรณป์ีลู�ยท�งจั�กก�รระบ�ย
แรงดนัเกนิโดยมกี�รรั�วไห้ลูนอ้ยที�สูดุเพั่�อป้ีองกนัคว�มเสูยีห้�ยจั�ก
นำ��ในอ�ค�ร ว�ลูว์ "สูำ�รอง” ที�ตั้อบสูนองตั้อ่เห้ตั้ฉุุีกเฉีนิกบัว�ลูว์
ระบ�ยแรงดนัอย�่งรวดเร็วที�ระบ�ยแรงดนัสูว่นเกนิออกจั�กระบบ 

แนวคดิระบบเต็ั้ม BERMAD ปีระกอบดว้ย PRV ห้ลูกั, PRV สูำ�รอง, 
ว�ลูว์ระบ�ยแรงดนัแลูะก�รไห้ลูอตัั้ร�ตั้ำ��รวมเข�้ไปีในระบบลูดแรงดนั
ขน�ดกะทดัรัดเพั่�อปีระห้ยดัพั่�นที�ใน Riser ที�มขีน�ดเล็ูกม�ก

การรักษัาสมูดุลไฮดรอลิคในระบบการกระจ่ายน้ำาเป้็นสิ่งสำาคัญต้่อป้ระสิที่ธิิภัาพ
ข้องระบบและความูต้่อเน้่องในการจ่่าย

BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ก�รใชั้ง�นก�รควบคุมแรงดัน
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ก�รใชั้ง�นก�รควบคุมแรงดัน

ลดแรงดนัต้น้ที่างที่ี�สงูกวา่ไป้เป็้นแรงดนัป้ลายที่างคงที่ี�ต้ำ�ากวา่ โดยไมูค่ำานง่ถึง่อปุ้สงคท์ี่ี�ผ่นัผ่วนหรอ้
ความูดนัต้น้ที่างที่ี�หลากหลาย
 � ก�รควบคมุแรงดนัของทอ่จั�่ยนำ��ปีระปี�ในอ�ค�รภั�ยใตั้สู้ภั�วะก�รควบคมุ
 � ก�รป้ีองกนัแรงดนัที�สูงูเกนิไปีของทอ่จั�่ยพัลู�สูตั้กิเกรดตั้ำ��ในอ�ค�ร
 � ก�รป้ีองกนัทอ่จั�่ยห้ลูกัของอ�ค�รสูงูที�มพีั่�นที�สูว่นลู�่งของอ�ค�รที�มแีรงดนัที�สูงูเกนิไปี
 � ก�รป้ีองกนัพั่�นที�ที�มแีรงดนัสูงูแลูะระบบฉุีกเฉีนิอ�ค�รสูงู

วาลว์ลดแรงดนั  

การควบคมุูการลดแรงดนัดว้ยวาลว์ลดแรงดนัโดยต้รงต้ดิต้ ั�งรวมูบนโครงวาลว์หลกัสำาหรบัอตั้ราการ
ไหลต้ำ�า
 � ก�รควบคมุแรงดนัของทอ่จั�่ยนำ��ปีระปี�ในอ�ค�รภั�ยใตั้สู้ภั�วะก�รควบคมุ
 � ก�รป้ีองกนัแรงดนัที�สูงูเกนิไปีของทอ่จั�่ยพัลู�สูตั้กิเกรดตั้ำ��ในอ�ค�ร
 � ก�รป้ีองกนัทอ่จั�่ยห้ลูกัของอ�ค�รสูงูที�มพีั่�นที�สูว่นลู�่งของอ�ค�รที�มแีรงดนัที�สูงูเกนิไปี
 � ก�รป้ีองกนัพั่�นที�ที�มแีรงดนัสูงูแลูะระบบฉุีกเฉีนิอ�ค�รสูงู
 � เม่�อว�ลูว์ตั้วัเดยีวจัำ�เป็ีนตั้อ้งทำ�ง�นในชัว่งก�รไห้ลูที�กว�้ง

วาลว์ลดแรงดนั
พัรอ้มก�รบ�ยพั�สูก�รไห้ลูตั้ำ��

วาลว์ควบคมุูแรงดนัที่ี�สามูารถึที่ำางานไดอ้ยา่งสมูบรูณใ์นสองฟังักช์นัที่ี�แยกจ่ากกนั : เมู้�อต้ดิต้ ั�งในเสน้
ที่อ่วาลว์จ่ะรกัษัาระดบัแรงดนัต้น้ที่าง (หลงั) ข้ ั�นต้ำ�าไมูว่า่แรงดนัป้ลายที่างจ่ะหลากหลายหรอ้การไหล
จ่ะผ่นัแป้ร เมู้�อต้ดิต้ ั�งเป็้น "ที่างแยกออกเสน้ที่อ่" จ่ะลดแรงดนัในเสน้ที่อ่เมู้�อสงูกวา่คา่สงูสดุที่ี�ต้ ั�งไว้
ลว่งหนา้
 � ปีกป้ีองจั�กแรงดนัสูงูเกนิไปีในระบบนำ��ปีระปี�ในอ�ค�ร
 � ว�ลูว์ระบ�ยนริภัยัแรงดนัสูงูในระบบลูดแรงดนันำ��ปีระปี�
 � ก�รควบคมุแรงดนัของระบบเตั้มิแห้ลูง่เกบ็นำ��ในอ�ค�ร โดยที�ทอ่จั�่ยนำ��ยงัป้ีอนไปีให้ผู้ใ้ชัท้ี�มคีว�มสูำ�คญัสูงูเพัิ�ม
เตั้มิดว้ย

 � ก�รควบคมุแรงดนัคงที�ในโซนแรงดนัของอ�ค�รที�มผีูใ้ชัห้้ลู�กห้ลู�ยลูำ�ดบัคว�มสูำ�คญั
 � เป็ีนอปุีกรณน์ริภัยัสูำ�ห้รับสูถื�นสีูบูนำ��ที�ทำ�ง�นนอกระบบปีกตั้เิป็ีนก�รชัั�วคร�ว ซ้�งจัำ�เป็ีนตั้อ้งมกี�รระบ�ยแรงดนั
อย�่งสูมำ��เสูมอแลูะมคีว�มเสูถืยีร

วาลว์ระบาย / รกัษัาแรงดนั

ระบายแรงดนัระบบที่ี�มูากเกนิไป้เมู้�อแรงดนัสงูกวา่คา่ที่ี�ต้ ั�งไวล้ว่งหนา้ ซึ่่�งจ่ะต้อบสนองต้อ่การเพิ�มูข้่�น
ข้องแรงดนัระบบในที่นัที่โีดยการเปิ้ดเต็้มูที่ี�
 � ปีกป้ีองจั�กแรงดนัสูงูในระบบนำ��ปีระปี�ในอ�ค�ร
 � ระบ�ยแรงดนัที�สูงูเกนิไปี ที�สูถื�นปัีี� มนำ��
 � ว�ลูว์นริภัยัป้ีองกนัแรงดนัสูงูในระบบลูดคว�มดนันำ��ปีระปี�

วาลว์ระบายแรงดนัแบบเร็ว 
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ก�รควบคุมแรงดัน

ลดแรงดนัต้น้ที่างที่ี�สงูกวา่ไป้เป็้นแรงดนัป้ลายที่างคงที่ี�ต้ำ�ากวา่ โดยไมูค่ำานง่ถึง่อปุ้สงคท์ี่ี�ผ่นัผ่วนหรอ้
ความูดนัต้น้ที่างที่ี�หลากหลาย
 � ก�รควบคมุแรงดนัสูำ�ห้รับทอ่จั�่ยนำ��ดปีระปี�ในอ�ค�รที�ทำ�ง�นภั�ยใตั้สู้ภั�วะที�เลูวร�้ยแลูะใชัง้�นห้นัก
 � ในทอ่จั�่ยห้ลูกัของอ�ค�รสูงูที�มพีั่�นที�สูว่นลู�่งของอ�ค�รที�มแีรงดนัที�สูงูเกนิไปี
 � ในเสูน้ทอ่สูำ�รองที�ขน�นกนั ที�ซ ้�งมคีว�มจัำ�เป็ีนตั้อ้งใชัร้ะบบก�รจั�่ยนำ��ที�ไมต่ั้ดิขดั
 � ก�รป้ีองกนัพั่�นที�ที�มแีรงดนัสูงูแลูะระบบฉุีกเฉีนิอ�ค�รสูงู

วาลว์ลดแรงดนั  

ลดแรงดนัต้น้ที่างสงูไป้ยงัแรงดนัป้ลายที่างที่ี�ต้ำ�ากวา่ในอตั้ราสว่นคงที่ี�
 � แรงดนั "ลูดขั �นลูง" เม่�อตั้อ้งลูดแรงดนัอย�่งนอ้ยสูองขั �นตั้อนข้�นไปี
 � ลูดโอก�สูที�จัะเกดิระดบัเสูยีงดงัแลูะคว�มเสูยีห้�ยจั�กก�รเกดิโพัรงอ�ก�ศอนัเน่�องจั�กอตัั้ร�สูว่นก�รลูดสูงู
 � ลูดโห้ลูดของแรงดนัที�แตั้กตั้�่งกนัระห้ว�่งตั้วัควบคมุระดบัห้รอ่ว�ลูว์ระบ�ยแรงดนั โดยก�รแยกโห้ลูดดงักลู�่วไปีสูอง
ว�ลูว์แทนที�จัะเป็ีนห้น้�ง

วาลว์ลดแรงดนัต้ามูสดัสว่น 

BC-720-2B-P PRV ที่ี�มูรีะบบความูป้ลอดภัยัเสรมิูจ่ากวาลว์สำารอง "วอที่ช์ด็อก" หากแรงดนัที่ี�เกดิข้่�น
จ่ากข้าออกข้องระบบสงูข้่�น วอที่ช์ด็อกจ่ะต้อบสนองและที่ำาใหเ้กดิสญัญาณเต้อ้นไดอ้ยา่งรวดเร็ว ใน
ข้ณะที่ี�ยงัใหแ้รงดนัที่ี�เสถึยีรแกผู่่บ้รโิภัคจ่นกวา่ป้ญัหาจ่ะไดร้บัการซึ่อ่มูแซึ่มู
 � ลูดแรงดนัสูำ�ห้รับโซนแรงดนัที�แยกจั�กกนัในอ�ค�รสูงู
 � ลูดปัีญห้�ก�รจั�่ยนำ��เน่�องจั�ก PRV ขดัขอ้ง
 � ก�รออกแบบที�กะทดัรัดชัว่ยให้สู้�ม�รถืตั้ดิตั้ั �งในพั่�นที�จัำ�กดั "บนพั่�น" ได ้
 � เม่�อว�ลูว์ตั้วัเดยีวจัำ�เป็ีนตั้อ้งทำ�ง�นในชัว่งก�รไห้ลูที�กว�้ง

ระบบลดแรงดนั
ดว้ยว�ลูว์สูำ�รองไฮ้ดรอลูคิ "วอทช์ัด็อก" แลูะบ�ยพั�สูก�รไห้ลูตั้ำ��

ต้อบสนองที่นัที่อียา่งแมูน่ยำาและมูอีตั้ราการที่ำาซึ่ำ �าสงูถึง่การเพิ�มูข้่�นข้องแรงดนัระบบดว้ยการปิ้ดเต็้มูที่ี�
และการแจ่ง้เต้อ้น
 � ปิีดเพั่�อให้ก้�รป้ีองกนัจั�กแรงดนัที�เพัิ�มข้�นเน่�องจั�กก�รทำ�ง�นผดิปีกตั้ขิอง PRV
 � ให้ค้ว�มปีลูอดภัยัสูำ�ห้รับระบบที�ออกแบบม�พัรอ้มสูถื�นลีูดแรงดนัที�ใชัร้ว่มกบัเสูน้ทอ่สูำ�รอง
 � สูำ�ห้รับตั้ดิตั้ั �งในที�ที�ตั้อ้งห้ลูกีเลูี�ยงไมใ่ห้ม้กี�รทำ�ง�นของว�ลูว์ระบ�ยแรงดนั

วาลว์ปิ้ดเมู้�อแรงดนัสงูเกนิไป้
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง

ก�รควบคมุระดบั
แห้ลูง่เกบ็นำ��

ถืงัเกบ็นำ��แลูะแห้ลูง่เกบ็นำ��เป็ีนแห้ลูง่นำ��ที�สูำ�คญัของผูอ้ยูอ่�ศยั
ในอ�ค�ร ซ้�งทำ�ห้น�้ที�เป็ีนบฟัิเฟิอรร์ะห้ว�่งปีรมิ�ณนำ��ที�จัำ�กดัแลูะ
คว�มตั้อ้งก�รนำ��ม�กในชัว่งเวลู�เรง่ดว่น เน่�องจั�กเป็ีนแห้ลูง่นำ��
ห้ลูกัในอ�ค�รทรงสูงูจัง้จัำ�เป็ีนตั้อ้งไดรั้บก�รพัจิั�รณ�อย�่งดสีูำ�ห้รับ
สูภั�พัแวดลูอ้มด�้นสูขุอน�มยัที�ดทีี�สูดุ แห้ลูง่เกบ็นำ��มกัตั้ั �งอยูใ่นจัดุ
ยทุธิศ�สูตั้รภ์ั�ยในชัั �นใตั้ด้นิ บนห้ลูงัค�แลูะบ�งครั �งอยูใ่นชัั �นบรกิ�ร
ในสูว่นกลู�งของอ�ค�รสูงู ซ้�งทำ�ให้ก้�รจััดก�รนำ��เป็ีนปัีจัจััยสูำ�คญัใน
ก�รป้ีองกนันำ��ลูน้แลูะผลูที�ตั้�มม�ของคว�มเสูยีห้�ยตั้อ่ทรัพัยส์ูนิ ใน
ขณะที�จั�่ยนำ��อย�่งสูมำ��เสูมอให้ก้บัอ�ค�ร

ว�ลูว์ควบคมุระดบั BERMAD มคีว�มยด่ห้ยุน่ที�จัำ�เป็ีนสูำ�ห้รับก�ร
ควบคมุระดบั แมใ้นโครงก�รที�ซบัซอ้นที�สูดุ

ระบบควบคมุระดบัจัะรวมขอ้ดขีองว�ลูว์ควบคมุไฮ้ดรอลูคิ BERMAD 
เข�้กบัอปุีกรณต์ั้รวจัจัับระดบัอตุั้สู�ห้กรรมตั้�่ง ๆ ;ตั้วันำ�รอ่งไฮ้ดรอลูคิ 
(สูองระดบั, ก�รปีรับคว�มเร็วห้รอ่ระดบัคว�มสูงู) ตั้วัเลูอ่กไฟิฟ้ิ�ที�มี
ลูกูลูอยห้รอ่รโีมทคอนโทรลูจั�กระบบควบคมุ

ก�รตั้ดิตั้ั �งด�้นนอกของว�ลูว์ห้ลูกัชัว่ยให้เ้ข�้ถืง้แลูะตั้รวจัสูอบแลูะ
บำ�รงุรักษั�องคป์ีระกอบห้ลูกัในก�รทำ�ง�นไดง้�่ย

ดว้ยลกูลอยแบบสองระดบั BERMAD คณุสู�ม�รถืมั�นใจัไดว้�่
ปีรมิ�ณนำ��ในแห้ลูง่เกบ็จัะห้มนุเวยีนแลูะจั�่ยนำ��สูะอ�ด แลูะดว้ย
ลูกูลูอยปีรับไดค้ณุจัง้สู�ม�รถืรักษั�ปีรมิ�ณนำ��ที�พัรอ้มใชัใ้นถืงัเกบ็
นำ��ไดอ้ย�่งสูมำ��เสูมอ ห้รอ่เม่�อแห้ลูง่เกบ็นำ��ไดป้้ีอนเข�้ไปีในระบบ
ป้ีองกนัอคัคภีัยั

โดยใชั ้วาลว์ควบคมุูระดบัและวาลว์รกัษัาแรงดนั จัะชัว่ยให้ค้ณุ
ไดรั้บปีระโยชันจ์ั�กชัดุอปุีกรณแ์บบทอูนิวนั ซ้�งชัว่ยให้ม้ั�นใจัไดว้�่จัะ
มแีรงดนัเพัยีงพัอสูำ�ห้รับผูใ้ชัค้นอ่�น ๆ ที�อยูใ่นทอ่รับแลูะเตั้มินำ��ไปี
พัรอ้มกนัได ้

รกัษัาการจ่า่ยนำ �าข้องอาคารใหต้้อ่เน้�อง 
ถึกูสขุ้ลกัษัณะและป้ลอดภัยั

ก�รใชัง้�นก�รควบคมุระดบัแห้ลูง่เกบ็นำ��
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ก�รควบคุมระดับแห้ลู่งเก็บน้ำ�

วาลว์ต้อบสนองดว้ยไฮดรอลคิต้อ่ลกูลอยแนวนอนดว้ยการเปิ้ดในป้รมิูาณที่ี�จ่ำาเป็้นเพ้�อรกัษัาระดบันำ �าใน
แหลง่เก็บใหค้งที่ี�ไมูว่า่ความูต้อ้งการจ่ะเป้ลี�ยนแป้ลงหรอ้ไมู่
 � ระบบควบคมุระดบันำ��คงที�ซ ้�งรักษั�ระดบัถืงัให้เ้ต็ั้มอยูเ่สูมอ

วาลว์ควบคมุูระดบันำ �า
ดว้ยลูกูลูอยควบคมุแบบแนวนอน

การเต้มิูนำ �าในแหลง่เก็บนำ �าถึกูควบคมุูโดยการต้อบสนองดว้ยสวติ้ชล์กูลอยไฟัฟ้ัาแบบสองระดบั เพ้�อสง่
สญัญาณใหเ้ปิ้ดที่ี�ระดบัต้ำ�าที่ี�ต้ ั�งคา่ไวล้ว่งหนา้และปิ้ดเคร้�องที่ี�ระดบัสงูที่ี�ต้ ั�งคา่ไวล้ว่งหนา้
 � ก�รจััดก�รลูำ�ดบัคว�มสูำ�คญัแลูะก�รสูำ�รองของแห้ลูง่เกบ็นำ��
 � ก�รยกเลูกิฉุีกเฉีนิท�งไฟิฟ้ิ�ในระบบควบคมุระดบัไฮ้ดรอลูคิ
 � ก�รจััดก�รรอบก�รเตั้มิแลูะลูำ�ดบัคว�มสูำ�คญัในระบบแบบห้ลู�ยสู�ข�

วาลว์ควบคมุูระดบันำ �า
ดว้ยลูกูลูอยไฟิฟ้ิ�สูองระดบั

วาลว์จ่ะปิ้ดที่ี�ระดบัแหลง่เก็บที่ี�ต้ ั�งคา่ไวล้ว่งหนา้และเปิ้ดเต็้มูที่ี�โดยต้อบสนองต้อ่การต้กที่ี�ระดบัป้ระมูาณ
หน่�งเมูต้ร (3 ฟัตุ้) ซึ่่�งจ่ะต้รวจ่จ่บัไดจ้่ากต้วันำารอ่งระดบัความูสงู 3 ที่ศิที่างที่ี�ต้ดิต้ ั�งบนวาลว์หลกั
 � ระบบควบคมุระดบันำ��คงที�ซ ้�งรักษั�ระดบัถืงัให้เ้ต็ั้มอยูเ่สูมอ
 � ให้ก้�รวนรอบนำ��ที�เห้ม�ะสูอบในวงจัรรับเข�้แลูะปีลูอ่ยออก
 � ทำ�ง�นดว้ยตั้วัเองโดยไมม่ลีูกูลูอย - บำ�รงุรักษั�ง�่ยในแห้ลูง่เกบ็นำ��ที�ย�กตั้อ่ก�รเข�้ถืง้
 � ในแห้ลูง่เกบ็นำ��มอียูสู่องสู�มชัั �นเห้นอ่ว�ลูว์ควบคมุซ้�งไมสู่�ม�รถืใชัลู้กูลูอยไฮ้ดรอลูคิได ้

วาลว์ควบคมุูระดบันำ �า
กบัตั้วันำ�ลูอ่งระดบัคว�มสูงู

ควบคมุูไฮดรอรคิดว้ยลกูลอยแนวต้ ั�งสองระดบัที่ี�ต้ ั�งคา่ใหว้าลว์เปิ้ดที่ี�ระดบัแหลง่เก็บนำ �าต้ำ�าที่ี�ต้ ั�งคา่ไวล้ว่ง
หนา้และปิ้ดที่ี�ระดบันำ �าสงูที่ี�ต้ ั�งไวล้ว่งหนา้
 � ก�รควบคมุระดบันำ��ในแห้ลูง่เกบ็นำ��ของอ�ค�ร รวมถืง้ถืงัเกบ็ในห้อ้งใตั้ด้นิแลูะบนห้ลูงัค� ถืงัสูลู�ยแรงดนั แห้ลูง่เกบ็นำ��
ฉุีกเฉีนิแลูะอ่�น ๆ

 � ก�รจััดก�รลูำ�ดบัคว�มสูำ�คญัแลูะก�รสูำ�รองของแห้ลูง่เกบ็นำ��
 � ก�รตั้ดิตั้ั �งนอกถืงัเกบ็ ก�รควบคมุระดบัในก�รเข�้ถืง้ที�จัำ�กดัห้รอ่ใน site ระยะไกลู
 � ตั้วัเลูอ่กก�รควบคมุ double chamber ชัว่ยให้สู้�ม�รถืทำ�ง�นดว้ยแรงดนัข�เข�้ตั้ำ��ได ้

วาลว์ควบคมุูระดบันำ �า
ดว้ยลูกูลูอยแนวนอนสูองระดบั
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ก�รใชัง้�นควบคมุบั�ม

ในห้อ้งปัี� ม ว�ลูว์ BERMAD ไดรั้บก�รออกแบบม�เพั่�อให้ก้�รทำ�ง�น
เงยีบในระยะย�วรวม ทั �งปีกป้ีองทั �งปัี� มแลูะระบบจั�่ยนำ��ทั �งห้มดจั�ก
วอเตั้อรแ์ฮ้มเมอร ์เม่�อเริ�ม/ห้ยดุก�รทำ�ง�นของปัี� มสูง่นำ�� ห้รอ่ในกรณี
ที�ไฟิดบัห้รอ่ปิีดก�รทำ�ง�นฉุีกเฉีนิโดยไมค่�ดคดิ

โซลูชูันัปัี� ม BERMAD เป็ีนชัดุป้ีองกนัสูำ�ห้รับปัี� มโดยชัว่ยควบคมุไฮ้ดร
อรคิเริ�มห้รอ่ห้ยดุก�รทำ�ง�นแบบนิ�มนวลู เพั่�อลูดก�รสูะเทอ่นไปียงั
ระบบที�อ�จัเกดิข้�นระห้ว�่งก�รทำ�ง�นปีกตั้ขิองปัี� มบสููเตั้อร ์ปีระโยชัน์
อ่�น ๆ รวมถืง้ก�รยด่อ�ยกุ�รใชัง้�นของปัี� มเน่�องจั�กก�รลูดภั�ระท�ง
กลูไกของชัดุปัี� ม

ในกรณีฉุีกเฉีนิ เชัน่ ไฟิดบัห้รอ่ปัี� มทำ�ง�นผดิปีกตั้ ิว�ลูว์กนักลูบั 
BERMAD ป้ีองกนัปัี� มจั�กก�รไห้ลูกลูบั จั�กก�ระกระชั�ก แลูะว�ลูว์
ระบ�ยแรงดนั BERMAD ชัว่ยลูดแรงดนัสูว่นเกนิ ในก�รทำ�ง�นของ

ปัี� มที�อยูน่ิ�ง ว�ลูว์รักษั�แรงดนัรไีซเคลิูสู�ม�รถืคน่นำ��สูว่นเกนิกลูบัไปี
ยงัแห้ลูง่ปัี� มได ้

ว�ลูว์กนักลูบัตั้อบสูนองอย�่งรวดเร็ว รวมถืง้ไฟิแสูดงสูถื�นะก�รไห้ลู
เป็ีนอปุีกรณเ์สูรมิที�ดมี�กสูำ�ห้รับชัดุปัี� มบสููเตั้อร ์VSD โดยจัะไดรั้บ
ปีระโยชันจ์ั�กก�รแสูดงสูถื�นะเม่�อไมม่สีูอตัั้ร�ก�รไห้ลู ตั้วัดกัจัับกอ้น
กรวด / ตั้ะแกรงกรองสู�ม�รถืป้ีองกนัไมใ่ห้ม้เีศษัขยะแลูะวตัั้ถืแุปีลูก
ปีลูอมเข�้ไปีในทอ่ดดูของปัี� มได ้

ก�รใชัง้�น
ควบคมุปัี� ม
ป้้องกนัระบบจ่า่ยนำ �าจ่ากวอเต้อรแ์ฮมูเมูอร ์การกระชาก 
และแรงดนัที่ี�มูากเกนิไป้
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วาลว์กนักลบัแบบแอคที่ฟีั ที่ำางานดว้ยไฮดรอลคิซึ่่�งจ่ะเปิ้ดหรอ้ปิ้ดเต็้มูที่ี�โดยต้อบสนองต้อ่สญัญาณ
ไฟัฟ้ัา โดยแยกป้ั�มูออกจ่ากระบบระหวา่งการสต้ารท์ี่และการหยดุป้ั�มูเพ้�อป้้องกนัไมูใ่หท้ี่อ่เกดิการกระ
ชาก
 � ชัว่ยให้สู้�ม�รถืสูตั้�รท์แลูะห้ยดุปัี� มเสูรมิไดโ้ดยไมม่กี�รกระชั�ก
 � ห้น่วงเวลู�ก�รตั้อบสูนองของปัี� มห้ลูกัที�ปีรับเปีลูี�ยนคว�มเร็วไดเ้ม่�อปัี� มเสูรมิคว�มเร็วคงที�ทำ�ง�นห้รอ่ไมท่ำ�ง�น

วาลว์ควบคมุูป้ั�มูบสูเต้อร์
ว�ลูว์กนักลูบัแบบแอคทฟีิ

เปิ้ดการที่ำางานที่นัที่เีมู้�อเกดิกระแสไฟัฟ้ัาข้ดัข้อ้งกอ่นที่ี�แรงดนัจ่ะลดลงเน้�องจ่ากป้ั�มูหยดุที่ำางานกะที่นัหนั 
วาลว์ที่ี�เปิ้ดไวล้ว่งหนา้จ่ะกระจ่ายคล้�นแรงดนัสงูที่ี�สง่กลบัมูาชว่ยลดการกระชาก
 � ระบบปัี� มสูง่นำ��ที�มแีรงดนัรวมสูงู
 � ปัี� มจั�่ยโดยตั้รงที�ตั้อ้งก�รก�รป้ีองกนัแรงดนัสูงูเกนิไปี
 � ในจัดุที�ทอ่จั�่ยสูั �นแลูะ wave critical time นอ้ยกว�่ 3 วนิ�ที
 � รวมถืง้ก�รระบ�ยแรงดนัที�ม�กเกนิไปี

วาลว์ควบคมุูการกระชาก 
ดว้ยก�รควบคมุโซลูนีอยด์

วาลว์ต้รวจ่จ่บัแรงดนัในเสน้ที่อ่ เปิ้ดเพ้�อต้อบสนองต้อ่การลดลงข้องแรงดนัที่ี�เก ี�ยวข้อ้งกบัการหยดุป้ั�มู
อยา่งกะที่นัหนั วาลว์ที่ี�เปิ้ดไวล้ว่งหนา้จ่ะกระจ่ายคล้�นแรงดนัสงูที่ี�สง่กลบัมูาชว่ยลดการกระชาก
 � ระบบปัี� มสูง่นำ��แบบแรงดนัรวมสูงู
 � ปัี� มจั�่ยโดยตั้รงที�ตั้อ้งก�รก�รป้ีองกนัแรงดนัสูงูเกนิไปี
 � รวมถืง้ก�รระบ�ยแรงดนัที�ม�กเกนิไปี

วาลว์ควบคมุูการกระชาก 

ก�รใชั้ง�นควบคุมบั๊ม

เปิ้ดจ่นสดุหรอ้ปิ้ดโดยต้อบสนองต้อ่สญัญาณไฟัฟ้ัา มูใีหเ้ลอ้กหลายรปู้แบบที่ ั�งแบบป้กต้เิปิ้ด (NO) แบบ
ป้กต้ปิิ้ด (NC) หรอ้ต้ำาแหนง่สดุที่า้ย (LP)
 � ทำ�ห้น�้ที�เป็ีนว�ลูว์บล็ูอกนริภัยัในสูถื�น ีPRV แลูะในระบบก�รเตั้มิถืงั
 � ก�รกำ�ห้นดเสูน้ท�งก�รไห้ลูไปียงัสู�ข�ของระบบที�มลีูำ�ดบัคว�มสูำ�คญัห้รอ่ฉุีกเฉีนิ
 � ปีระห้ยดัพัลูงัง�นโดยสูลูบัระห้ว�่งสูถื�นสีูบูนำ��ในเมอ่งโดยตั้รงแลูะสูถื�นสีูบูนำ��ในระบบ (ควบคมุโดยระบบควบคมุ
ภั�ยนอก)

วาลว์โซึ่ลนีอยดค์วบคมุู 
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วาลว์กนักลบั ป้ระเภัที่ยก แบบไมูก่ระแที่ก และไมูย่อ้นกลบัซึ่่�งเปิ้ดเพ้�อใหมู้กีารไหลในที่ศิที่างที่ี�ต้อ้งการ 
และปิ้ดอยา่งรวดเร็วและป้้องกนัการไหลยอ้นกลบัไดด้เีพ้�อป้้องกนัไมูใ่หเ้กดิการไหลยอ้นกลบั
 � ปีลู�ยท�งของปัี� มแรงดนัสูงูแตั้ลู่ะตั้วัที�มกี�รป้ีองกนัก�รไห้ลูยอ้นกลูบั
 � ในสูถื�นปัีี� มมคีว�มเร็วคงที�ห้รอ่ปัี� มคว�มเร็วแปีรผัน
 � ในระบบนำ��ที�ตั้อ้งมกี�รแยกโซนท�งเดยีว
 � เม่�อจัำ�เป็ีนตั้อ้งใชัไ้ฟิแสูดงสูถื�นะก�รไห้ลูบนว�ลูว์กนักลูบั

วาลว์กนักลบั
ปีระเภัทยก

ก�รใชั้ง�นควบคุมบั๊ม

ป้้องกนัที่อ่และวาลว์จ่ากเศษัวสัดแุละวตั้ถึแุป้ลกป้ลอมู เชน่ แที่ง่ไมูแ้ละหนิ
 � ป้ีองกนัว�ลูว์ควบคมุไมใ่ห้เ้ศษัวสัูดทุี�สูร�้งคว�มเสูยีห้�ย
 � ในอปุีกรณไ์ฮ้ดรอลูคิตั้น้ท�งที�มคีว�มไวสูงู เชัน่ ปัี� มแลูะว�ลูว์ควบคมุ

ต้ะแกรงกรอง
ตั้วัดกัห้นิแลูะกอ้นกรวด

ระบายอากาศระหวา่งการเต้มิูนำ �าในที่อ่ชว่ยใหอ้ากาศออกจ่ากที่อ่ที่ี�มูแีรงดนัไดอ้ยา่งมูปี้ระสทิี่ธิภิัาพ และ
ที่ำาใหมู้อีากาศเข้า้ป้รมิูาณมูากในกรณีที่ี�ระบายนำ �าในระบบออก
 � ป้ีองกนัก�รสูะสูมของอ�ก�ศแลูะก�รกอ่ตั้วัของสูญุญ�ก�ศ
 � ในบรเิวณใกลูเ้คยีงกบัว�ลูว์ควบคมุแลูะมเิตั้อรน์ำ�� : ป้ีองกนัก�รอ�่นค�่ที�มคีว�มคร�ดเคลู่�อนแลูะก�รควบคมุแรงดนัที�ไม่
แมน่ยำ�

 � ชว่งแรงดนัที่ี�ที่ำางาน : 0.1 - 40 บ�ร ์(1.5 - 600 psi)
 � ข้นาดข้องข้าเข้า้ : DN50,DN80,DN100,DN150,DN200 (2",3",4",6",8") - ห้น�้เแปีลูนแลูะเกลูยีว (2" เท�่นั�น)
 � วสัดตุ้วัโครง : เห้ล็ูกเห้นยีว, คอมโพัสูติั้แลูะภั�ยใน st.st

วาลว์อากาศแบบผ่สมู
โลูห้ะแลูะวสัูดคุอมโพัสูติั้ผสูม

ระบายอากาศระหวา่งการเต้มิูนำ �าในที่อ่ชว่ยใหอ้ากาศออกจ่ากที่อ่ที่ี�มูแีรงดนัไดอ้ยา่งมูปี้ระสทิี่ธิภิัาพ และ
ที่ำาใหมู้อีากาศเข้า้ป้รมิูาณมูากในกรณีที่ี�ระบายนำ �าในระบบออก
 � ป้ีองกนัก�รสูะสูมของอ�ก�ศแลูะก�รกอ่ตั้วัของสูญุญ�ก�ศ
 � ในบรเิวณใกลูเ้คยีงกบัว�ลูว์ควบคมุแลูะมเิตั้อรน์ำ�� : ป้ีองกนัก�รอ�่นค�่ที�มคีว�มคร�ดเคลู่�อนแลูะก�รควบคมุแรงดนัที�ไม่
แมน่ยำ�

 � มคีว�มทนท�นสูงูในสูภั�พัที�มกี�รกดักรอ่น
 � ชว่งแรงดนัที่ี�ที่ำางาน : 0.1 - 16 บ�ร ์(1.5 - 230 psi)
 � ข้นาดข้องข้าเข้า้ : DN20-50; ¾-2” (เกลูยีว), DN50-80; 2-3" (ห้น�้แปีลูน)
 � วสัดขุ้องต้วัโครงวาลว์หลกั : ไนลูอนเสูรมิแกว้, คอมโพัสูติั้ภั�ยใน

วาลว์อากาศแบบผ่สมู
วสัูดคุอมโพัสูติั้
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ว�ลูว์ควบคมุป้ีองกนัอคัคภีัยั

ว�ลูว์เปิีด BERMAD มขีน�ดให้เ้ลูอ่กปีระกอบดว้ยว�ลูว์ตั้ั �งแตั้เ่ริ�มแรก 
ไดรั้บก�รออกแบบโดยวศิวกรฝ่�ยพััฒน�ของเร�โดยเฉีพั�ะสูำ�ห้รับ
ขอ้กำ�ห้นด เฉีพั�ะของระบบป้ีองกนัอคัคภีัยั

ว�ลูว์ของเร�ไดรั้บก�รยอมรับในด�้นคว�มเสูถืยีร คว�มทนท�น อตัั้ร�
ก�รไห้ลูสูงูแลูะก�รเปิีดที�รวดเร็วเม่�อตั้อ้งก�รสูำ�ห้รับก�รใชัง้�นใน
ระบบเปิีด ชัะลูอนำ�� แลูะเปิีด/ปิีดสูเปีรยน์ำ��ห้รอ่ระบบโฟิม ว�ลูว์ของ
เร�ไดต้ั้ั �งม�ตั้รฐ�นก�รออกแบบว�ลูว์ป้ีองกนัอคัคภีัยัยคุปัีจัจับุนั

ว�ลูว์ควบคมุปีระกอบดว้ยว�ลูว์ทอ่แห้ง้แลูะชัะลูอนำ��สูำ�ห้รับใชัง้�นใน
กรณีที�คว�มเสูยีห้�ยจั�กนำ��อ�จัมคี�่ใชัจ้ั�่ยสูงู ว�ลูว์ชัะลูอนำ��ไดรั้บ
ก�รออกแบบม�เพั่�อป้ีองกนัก�รกระตัุ้น้ก�รทำ�ง�นที�ผดิพัลู�ด แลูะ
ก�รเปิีดห้วัฉีีดนำ��ดบัเพัลูงิจัะถืกูจัำ�กดัเฉีพั�ะบรเิวณที�มเีห้ตั้เุพัลูงิไห้ม ้

เท�่นั�น โดยปีกตั้วิ�ลูว์เห้ลู�่นี�จัะใชัท้อ่อ�ก�ศอดัห้รอ่ทอ่ที�มี
ไนโตั้รเจันในพั่�นที�ที�ไดรั้บก�รป้ีองกนัแลูะเห้ม�ะสูำ�ห้รับพั่�นที�ที�ไดรั้บ
ก�รป้ีองกนัซ้�งมสีูภั�พัเป็ีนนำ��แข็ง

400Y ยงัคงคณุสูมบตัั้คิว�มน่�เชั่�อถือ่ขั �นสูงูของ 400E เอ�ไวซ้ ้�ง
ออกแบบม�โดยเฉีพั�ะสูำ�ห้รับระบบป้ีองกนัอคัคภีัยัขั �นสูงูแลูะ
ม�ตั้รฐ�นอตุั้สู�ห้กรรมลู�่สูดุ 400Y ทำ�ง�นที�ชัว่งแรงดนัที�กว�้งกว�่
แลูะรับรองโดยม�ตั้รฐ�นอตุั้สู�ห้กรรมอคัคภีัยัรวมถืง้ FM แลูะ UL  

ว�ลูว์ป้ีองกนัอคัคภีัยั
วาลว์ลดแรงดนั วาลว์ระบายแรงดนั วาลว์เปิ้ดและวาลว์ชะลอนำ �าเข้า้ต้ามูมูาต้รฐาน 
UL และ FM
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ว�ลูว์ควบคมุป้ีองกนัอคัคภีัยั

ระบบชะลอนำ �ารุน่ 400Y-7BM ยอมูรบันำ �าเข้า้สูท่ี่อ่หวัฉุดีนำ �าเฉุพาะเมู้�อที่ ั�งอปุ้กรณต์้รวจ่จ่บัและระบบแรง
ดนัอากาศที่ี�ถึกูต้รวจ่สอบสง่สญัญาณไป้ยงัแผ่งควบคมุูเพ้�อกระตุ้น้ใหว้าลว์โซึ่ลนีอยดท์ี่ำางาน
 � ม�ตั้รฐ�น UL 1½"-10” (365 psi), 12”-16” (300 psi)
 � รับรองโดย FM 1½"-8" (235 psi)

การใชง้านที่ ั�วไป้ :
 � ก�รจััดเกบ็วสัูดทุี�บอบบ�งตั้อ่นำ��
 � พั่�นที�ที�บอบบ�งตั้อ่คว�มเสูยีห้�ยจั�กนำ�� เชัน่ ห้อ้งคอมพัวิเตั้อรแ์ลูะห้อ้งอเิล็ูกทรอนกิสู ์/ ห้อ้งสูมดุ / คลูงัเกบ็เอกสู�ร
 � สูภั�วะที�เป็ีนนำ��แข็ง

วาลว์ชะลอนำ �าระบบล็อคคู่
ก�รกระตัุ้น้ดว้ยไฟิฟ้ิ� + ไฟิฟ้ิ�

วาลว์โซึ่ลนีอยดแ์บบ 2 ที่าง 400Y-2M ที่ำางานในลกัษัณะที่ี�เหมูาะอยา่งยิ�งสำาหรบัระบบการต้รวจ่สอบ
อคัคภีัยัดว้ยไฟัฟ้ัาแบบควบคมุูอตั้โนมูตั้ ิ
เมู้�อเปิ้ดวาลว์จ่ะเปิ้ดจ่นกวา่จ่ะมูกีารรเีซ็ึ่ต้ในเคร้�อง
 � ม�ตั้รฐ�น UL 1½"-10” (365 psi), 12”-16” (300 psi)
 � อนุมตัั้โิดย FM 1½"-8" (235 psi)

การใชง้านที่ ั�วไป้ :
 � ระบบตั้รวจัจัับอคัคภีัยัดว้ยไฟิฟ้ิ�พัรอ้มแผงควบคมุ
 � เคร่�องฉีีดนำ��อตัั้โนมตัั้ิ
 � ก�รใชัง้�นกบัโฟิม
 � ที�จัอดรถื

วาลว์เปิ้ดควบคมุูดว้ยไฟัฟ้ัา
ดว้ยก�รรเีซต็ั้ที�ตั้วัว�ลูว์

รุน่ 42T เป็้นวาลว์ที่ี�ไดร้บัการออกแบบสำาหรบัอตุ้สาหกรรมูป้้องกนัอคัคภีัยัโดยเฉุพาะต้ ั�งแต้ห่วัจ่รดที่า้ย
และยงัไดร้บัการรบัรองต้ามูมูาต้รฐานที่ี�เก ี�ยวข้อ้งและเป็้นป้จั่จ่บุนัมูากที่ี�สดุ นอกจ่ากนี�ยงัมูใีหเ้ลอ้กข้นาด
และอตั้ราแรงดนัที่ี�หลากหลาย
 � ม�ตั้รฐ�น UL 1½"-10" (365 psi), 12"-16" (300 psi)
 � รับรองโดย FM 1½"-8" (365 psi), 10" (300 psi) 

ต้วัเลอ้กเพิ�มูเต้มิู :
 � 20 – กนักลูบัแลูะคณุลูกัษัณะป้ีองก�รก�รกระชั�กของปัี� ม
 � 06 – ก�รควบคมุแรงดนัที�แตั้กตั้�่ง

วาลว์ลดแรงดนั
400Y ซรีสีู์

รุน่ 43T เป็้นวาลว์ระบายแรงดนัอลีาสโที่เมูรกิที่ำางานโดยต้วันำารอ่ง BC-43T-FB ชว่ยป้้องกนัความูเสยี
หายจ่ากแรงดนัที่ี�สงูเกนิไป้ในระบบที่อ่ รกัษัาข้ดีจ่ำากดัแรงดนัต้น้ที่างที่ี�ต้ ั�งคา่ไวล้ว่งหนา้ไมูว่า่แรงดนัจ่ะ
เพิ�มูข้่�นหรอ้เป้ลี�ยนแป้ลงในสภัาวะใดก็ต้ามู ระบบนี�ชว่ยลดแรงดนัสว่นเกนิในบอ่หรอ้บรรยากาศไดอ้ยา่ง
เหมูาะสมูต้ามูข้อ้กำาหนด NFPA, UL และ FM สำาหรบัป้ั�มูดบัเพลงิ
 � ม�ตั้รฐ�น UL 1½"-10" (365 psi), 12"-16" (300 psi)
 � รับรองโดย FM 1½"-8" (365 psi), 10" (300 psi) 

ต้วัเลอ้กเพิ�มูเต้มิู :
 � PS – ควบคมุแรงดนัดดูของปัี� มดบัเพัลูงิ
 � 06 – ก�รรักษั�แรงดนัที�แตั้กตั้�่ง

วาลว์ระบายแรงดนั
400Y ซรีสีู์

https://www.bermad.com/product/model-42t-20/
https://www.bermad.com/product/fp-42t-06/
https://www.bermad.com/product/model-43t-ps/
https://www.bermad.com/product/fp-43t-06/
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ไดอะแฟัรมู
แบบ ROLLING 
ป้ระสทิี่ธิภิัาพสงูพรอ้มู
แผ่น่เสรมิูความูแข็้ง
แรง 

ซรีสีู ์400

ชุดอลีาสโที่เมูรกิชิ�นเดยีว
มแีผน่ปิีดผนก้กลูมฝั�งในตั้วัที�ทนท�น
แลูะผ�่นก�รวลัูค�ไนซเ์พั่�อก�รควบคมุที�
ยด่ห้ยุน่ แลูะผนก้กนันำ��ห้ยด

การออกแบบลำ �าสมูยั ป้ระกอบงา่ย

โกรบไฮโดรไดนามูคิ
ออกแบบม�เพั่�อก�รไห้ลูที�มปีีระสูทิธิภิั�พั
โดยไมม่สีู ิ�งกดีขว�งแลูะลูดก�รสูญูเสูยีแรง
ดนัแลูะมคีว�มตั้�้นท�นตั้อ่ก�รเกดิโพัรง
อ�ก�ศม�ก

Rolling Seal Diaphragm ที่ี�
ออกแบบมูาเฉุพาะ
ซตีั้ว�ลูว์ทรงกรวยชัว่ยให้ท้ำ�ง�นได ้
โดยไมเ่กดิแรงเสูยีดท�น

สป้รงิชิ�นเดยีว 
ตั้รงตั้�มขอ้กำ�ห้นดของว�ลูว์ทั �งห้มด
สูำ�ห้รับชัว่งแรงดนัที�ใชัง้�นเต็ั้มที�ทำ�ให้ ้
มั�นใจัว�่มกี�รเปิีดแรงดนัตั้ำ��แลูะปิีดอย�่ง
แน่นห้น�

ป้ล ั�กฝาครอบอเนกป้ระสงค์
สูำ�ห้รับตั้วัเลูอ่กเสูรมิไฟิแสูดงสูถื�นะ 
ลูมิติั้สูวติั้ชัไ์ฟิฟ้ิ�ห้รอ่ตั้วัสูง่สูญัญ�ณ
ตั้ำ�แห้น่งว�ลูว์

BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
คณุสูมบตัั้ขิองว�ลูว์ห้ลูกั
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ข้อ้ต้อ่และรปู้แบบที่ี�มูใีหเ้ลอ้ก :
รปูีแบบโกรบ

1½" 2" 2½" 3" 4" 6" 8"

กรูฟ๊ิ     

เกลูยีว    

ห้น�้แปีลูน       

รปูีแบบฉี�ก - มเีฉีพั�ะในเห้ล็ูกห้ลูอ่เท�่นั�น
1½" 2" 2½" 3" 4" 6" 8"

กรูฟ๊ิ 

เกลูยีว   

ห้น�้แปีลูน   

วสัดขุ้องวาลว์หลกั :
ต้วัโครงและฝาครอบ :
 � ม�ตั้รฐ�น : เห้ล็ูกห้ลูอ่เห้นยีว
 � ตั้วัเลูอ่ก :  เห้ล็ูกห้ลูอ่ / สูเตั้นเลูสู 316

สป้รงิ : สูเตั้นเลูสู
ชุดไดอะแฟัรมู : NR (ตั้วัเลูอ่ก EPDM) พัรอ้มกบัแผน่ปิีดผนก้กลูมที�
ผ�่นกระบวนวลัูค�ไนซแ์ลูะเสูรมิแรง :
 � 1½”-6”: พัลู�สูตั้กิ
 � 8”- 10”: เห้ล็ูก
 � 12”-14”: เห้ล็ูกพัรอ้มกบั St.St Upper Guide

การเคลอ้บผ่วิ : 
 � ม�ตั้รฐ�น : อพ็ีัอกซี�ฟิิวชันับอนดส์ูนีำ��เงนิ
 � ตั้วัเลูอ่ก :  อพ็ีัอกซี�ฟิิวชัั�นบอนดส์ูนีำ��เงนิพัรอ้มก�รป้ีองกนั UV

ที่ ั�วไป้ :
ข้อ้ต้อ่ :
 � กรูฟ๊ิ : 2”, 3”-8”
 � ห้น�้แปีลูน : 1½”-14”
 � เกลูยีว : 1½”-3”

ระดบัแรงดนั : 250 psi; PN16
รปู้แบบวาลว์ : G (โกลูบ) / ฉี�ก
อณุหภัมููขิ้ณะที่ำางาน : นำ��เย็นไมเ่กนิ 122ºF; 50ºC
อณุหภัมููสิงูเป็้นต้วัเลอ้กเสรมิู : มใีห้บ้รกิ�รเม่�อมกี�รรอ้งขอ

วสัดชุุดควบคมุู :
อปุ้กรณค์วบคมุูเสรมิู :
 � สูเตั้นเลูสู / สูำ�รดิแลูะทองเห้ลูอ่ง
 � NBR / EPDM

ที่อ่ : สูเตั้นเลูสู / ทองแดง
ฟิัต้ต้ิ�ง : สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
โซึ่ลนีอยด ์: 
 � ตั้วัโครง : สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
 � อลีู�สูโตั้เมอร ์: NBR ห้รอ่ FPM
 � กลูอ่งหุ้ม้ : อพ็ีัอกซขี้�นรปูี 

ขอ้มลููท�ง
เทคนคิ

BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ขอ้มลููท�งเทคนคิ
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
400Y - ซรีสีูท์อรเ์รนตั้์

แผ่น่ซึ่ลีปิ้ดผ่นก่กลมูมูทีี่ี�
แข็้งแรงที่นที่าน
ชัว่ยให้ต้ั้รงไปียงัเสูน้
ท�งก�รไห้ลูที�ไมม่สีู ิ�ง
กดีขว�ง 

ไดอะแฟัรมูแบบ peripherally 
supported rolling ที่ี�อออกแบบ
เฉุพาะ
ก�รกระตัุ้น้แบบไรแ้รงเสูยีดท�นที�ง�่ยให้ ้
ปีระสูทิธิภิั�พัที�โดดเดน่

ต้วัเลอ้กเสรมิูที่างระบายข้าเข้า้
และข้าออก
ก�รตั้ดิตั้ั �งที�ปีระห้ยดัพั่�นที�

อปุ้กรณเ์สรมิูที่ี�เป็้น
ต้วัแสดงสถึานะภัาพ
แบบหมูนุได้
ใชัง้�นไดก้บัลูมิติั้ 
สูวติั้ชั์

วาลว์อตั้ราการไหลสงูที่ี�มูไีด
อะแฟัรมูแบบ PERIPHERALLY 
SUPPORTED ROLLING และ
แผ่น่ปิ้ดผ่นก่ที่ี�แข็้งแรง

400Y - ซรีสีู ์
ทอรเ์รนตั้์

ออกแบบมูาโดยเฉุพาะสำาหรบั
อตุ้สาหกรรมูการป้้องกนัอคัคภีัยั

โครงสรา้งที่ี�แข็้งแกรง่และเรยีบ
งา่ย

การออกแบบรปู้แบบ 
Y ไฮโดรไดนามูกิที่ี�มู ี
ป้ระสทิี่ธิภิัาพ
คว�มสู�ม�รถืในก�รไห้ลู
สูงูสูดุโดยมกี�รสูญูเสูยีแรง
ดนันอ้ยที�สูดุ

ไดอะแฟัรมูป้กต้ปิิ้ดแบบ 
Integrally sprung 
ขจััดคว�มจัำ�เป็ีนในก�รใชัสู้ปีรงิ
โลูห้ะเพัิ�มเตั้มิ

เข้า้ถึง่ไดโ้ดยต้รงถึง่ต้วักระตุ้น้
ไดอะแฟัรมู
เวลู�ห้ยดุทำ�ง�นเพั่�อบำ�รงุรักษั�
สูั �น
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ขอ้มลููท�งเทคนคิ

ข้อ้ต้อ่และรปู้แบบที่ี�มูใีหเ้ลอ้ก :
รปูีแบบเอยีง (Y)

1½" 2" 2½" 3" 4" 6" 8" 10" 12" 14" 16"

กรูฟ๊ิ       

เกลูยีว  

ห้น�้แปีลูน           

วสัดขุ้องวาลว์หลกั :
ต้วัโครงและฝาครอบ :
 � เห้ล็ูกเห้นยีว - ASTM A536 เกรด 65-45-12

สลกั : สูเตั้นเลูสู - 316 ASTM A276
ไดอะแฟัรมูและแผ่น่ปิ้ดผ่นก่ :
 � NBR: 80ºC; 175ºF
 � EPDM: 90ºC; 194ºF

การเคลอ้บผ่วิ : 
 � ม�ตั้รฐ�น : เคลูอ่บผงไฟิฟ้ิ�สูถืติั้โพัลูเีอสูเตั้อรส์ูแีดง
 � ตั้วัเลูอ่ก :  อพ็ีัอกซี�ฟิิวชัั�นบอนดส์ูแีดงพัรอ้มก�รป้ีองกนั UV

สวติ้ชจ์่ำากดั / ไฟัแสดงต้ำาแหนง่ : 
 � ชัิ�นสูว่นภั�ยในที�เปีียก - AISI 316

Bermad มูวีสัดหุลากหลายป้ระเภัที่พรอ้มูดว้ยความูต้า้นที่านการ
กดักรอ่นที่ี�ยาวนาน
โป้รดดรูายละเอยีดดา้นลา่ง แผ่นกป้้องกนัอคัคภีัยัและกา๊ซึ่ปิ้โต้รเลยีมู
สำาหรบัรายละเอยีดเพิ�มูเต้มิู

ที่ ั�วไป้ :
ข้อ้ต้อ่ :
 � กรูฟ๊ิ : DN40-DN200; 1½”-8"
 � ห้น�้แปีลูน : DN40-DN400; 1½”-16”
 � เกลูยีว : DN40, DN50; 1½”, 2”

ระดบัแรงดนั : PN25; 365 psi
รปู้แบบวาลว์ : Y (เอยีง)

วสัดชุุดควบคมุู :
อปุ้กรณค์วบคมุูเสรมิู :
 � สูเตั้นเลูสู / สูำ�รดิแลูะทองเห้ลูอ่ง
 � NBR / EPDM

ที่อ่ : สูเตั้นเลูสู / ทองแดง
ฟิัต้ต้ิ�ง : สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
โซึ่ลนีอยด ์: 
 � ต้วัโครง: สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
 � อลีู�สูโตั้เมอร ์: NBR, EPDM ห้รอ่ FPM
 � กลูอ่งหุ้ม้ : อพ็ีัอกซขี้�นรปูี 

ขอ้มลููท�ง
เทคนคิ-400Y

https://www.bermad.com/products/fire-protection/
https://www.bermad.com/products/fire-protection/
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
ซรีี�สู ์700

ซรีี�สู ์700
BERMAD ซรีสีู ์700 เป็ีนว�ลูว์ควบคมุที�มรีปูีแบบเอยีงห้รอ่ฉี�กทำ�
ง�นแบบไฮ้ดรอลูคิมกี�รไห้ลูที�ดเียี�ยมแลูะมตีั้วักระตัุ้น้แบบ double 
chamber ซ้�งสู�ม�รถืถือดแยกออกจั�กตั้วัโครงไดโ้ดยเป็ีนอปุีกรณ์
ในตั้วัแยกตั้�่งห้�ก

ตั้วัโครงว�ลูว์แบบไฮ้โดรไดน�มกิถืกูออกแบบม�เพั่�อก�รไห้ลูที�ไมม่ี
สู ิ�งกดีขว�งแลูะให้ค้ว�มสู�ม�รถืในก�รปีรับเปีลูี�ยนที�ยอดเยี�ยมแลูะมี
ปีระสูทิธิภิั�พัสูงูสูำ�ห้รับก�รใชัง้�นแรงดนัที�มคีว�มแตั้กตั้�่งสูงูโดยมี
เสูยีงแลูะก�รสูั�นที�นอ้ยม�ก

700 ซรีี�สูต์ั้รงตั้�มม�ตั้รฐ�นก�รเชั่�อมตั้อ่ห้น�้แปีลูนทั �งห้มด

700 คลาสสกิ

ดว้ยคว�มสู�ม�รถืในก�รไห้ลูสูงูแลูะ
ตั้วักระตัุ้น้แบบ double chamber 700 
คลู�สูสูคิ ทำ�ให้ ้ใชัง้�นไดใ้นก�รตั้ั �งค�่
แลูะวสัูดทุี�ห้ลู�กห้ลู�ย

700 ซึ่กิมูา EN 700 ซึ่กิมูา ES

ว�ลูว์แบบฟิลููพัอรต์ั้ที�มคีว�มตั้�้นท�น
ก�รเกดิโพัรงอ�ก�ศสูงูแลูะมคีว�ม
สู�ม�รถืในก�รไห้ลูสูงูเป็ีนพัเิศษั
ชัว่ยให้ใ้ชัท้รัพัย�กรไดอ้ย�่งมี
ปีระสูทิธิภิั�พัแลูะลูดค�่ใชัจ้ั�่ยด�้น
พัลูงัง�น

ว�ลูว์ไดรั้บก�รออกแบบม�เพั่�อควบคมุ
ก�รใชัง้�นที�มคีว�มเสูี�ยงสูงูในก�รเกดิ
โพัรงอ�ก�ศ จัง้มปีีระสูทิธิภิั�พัสูงูสูดุ
ภั�ยใตั้ค้ว�มผันแปีรของก�รไห้ลูใน
ทอ่

มูมีูาต้รฐานและใบรบัรองนำ �าป้ระป้า

NSF 61/372
อเมูรกิา

Bulgarkontrola
บลัแกเรยี

ACS
ฝร ั�งเศษั

GOST
รสัเซึ่ยี

PZH
โป้แลนด์

WRAS
องักฤษั

Watermark
ออสเต้รเลยี

AS 5081
ออสเต้รเลี�ย

DVGW
เยอรมูนั

PUB
สงิคโป้ร ์

วาลว์สำาหรบัการจ่า่ยนำ �า
เกาหลี

ISO 9001
International
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BERMAD อาคารและการกอ่สรา้ง
คณุสูมบตัั้ขิองว�ลูว์ห้ลูกั

พารต์้ชินัแบง่สว่นรวมู 
ชัว่ยให้ก้�รเปีลูี�ยนจั�กว�ลูว์ single 
chamber ไปี double chamber 
ทำ�ไดง้�่ย

ต้วัโครงรปู้แบบ "Y” 
ชัว่ยลูดก�รสูญูเสูยีแรงดนัให้น้อ้ย

ที�สูดุแลูะมคีว�มตั้�้นท�นตั้อ่ก�รเกดิ
โพัรงอ�ก�ศไดอ้ย�่งยอดเยี�ยม

ป้ล ั�กฝาครอบอเนกป้ระสงค ์
สูำ�ห้รับตั้วัเลูอ่กเสูรมิไฟิแสูดง
สูถื�นะ limit สูวติั้ชัไ์ฟิฟ้ิ�ห้รอ่
ตั้วัสูง่สูญัญ�ณตั้ำ�แห้น่งว�ลูว์

วาลว์ซึ่ตี้สเต้นเลส
ยกตั้วัข้�นจั�กตั้วัเรอ่นเพั่�อเพัิ�ม

คว�มตั้�้นท�นก�รเกดิโพัรงอ�ก�ศ 
สู�ม�รถืเปีลูี�ยนในเสูน้ทอ่แลูะในพั่�นที�

ทำ�ง�นได ้

ชุดแผ่น่ปิ้ดผ่นก่  
รเูต็ั้ม, ไมม่โีครง, ไมม่ปีีลูอกก�้น

ดิสก์แบบแบน  

V-Port 

"ปีลูั�กเปิีดดว่น" สูำ�ห้รับ 
ก�รไห้ลูสูงูแลูะก�รตั้อบสูนองที�รวดเร็ว

 ก�รตั้อบสูนองที�แมน่ยำ�แลูะร�บร่�นยิ�ง
ข้�นสูำ�ห้รับก�รควบคมุแรงดนั

วาลว์ควบคมุู BERMAD DOUBLE CHAMBER 
ป้ระสทิี่ธิภิัาพสงูสำาหรบันำ �าป้ระป้า

ซรีี�สู ์700

ไมูมู่สี ิ�งกดีข้วางการไหล
ไมม่โีครง ไมม่ปีีลูอกก�้น

ชุดต้วักระตุ้น้รวมู 
ชัว่ยให้ก้�รบำ�รงุรักษั�ในเสูน้ทอ่ 
ทำ�ไดร้วดเร็วแลูะง�่ยด�ย
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ขอ้มลููท�งเทคนคิ

ข้อ้ต้อ่และรปู้แบบที่ี�มูใีหเ้ลอ้ก :
รปูีแบบเอยีง (Y)

1½" 2" 2½" 3" 4" 6" 8" 10" 12"

กรูฟ๊ิ       

เกลูยีว    

ห้น�้แปีลูน         

รปูีแบบฉี�ก
1½" 2" 2½" 3" 4" 6" 8" 10" 12"

กรูฟ๊ิ

เกลูยีว    

ห้น�้แปีลูน         

วสัดขุ้องวาลว์หลกั :
โครง, ฝาครอบและพารต์้ชินั :
 � ม�ตั้รฐ�น : เห้ล็ูกห้ลูอ่เห้นยีว
 � ตั้วัเลูอ่ก :  สูเตั้นเลูสู 316

สป้รงิ : สูเตั้นเลูสู
ภัายใน : สูแตั้นเลูสู, สูำ�รดิแลูะเห้ล็ูกเคลูอ่บ
สลกั นตั้และสต้ดั : สูเตั้นเลูสู
ไดอะแฟัรมู : NBR / EPDM - เสูรมิแรงดว้ยเน่�อผ�้ไนลูอน
โอรงิ : NBR/ EPDM
ซึ่ลี : NBR / EPDM
การเคลอ้บผ่วิ : 
 � ม�ตั้รฐ�น : อพ็ีัอกซี�ฟิิวชันับอนดส์ูนีำ��เงนิ
 � ตั้วัเลูอ่ก : อพ็ีัอกซี�ฟิิวชัั�นบอนดส์ูนีำ��เงนิพัรอ้มก�รป้ีองกนั UV

ที่ ั�วไป้ :
ข้อ้ต้อ่ :
 � กรูฟ๊ิ : DN40-DN200; 1½”-8"
 � ห้น�้แปีลูน : DN40-DN600; 1½”-24” 
(ไปีจันถืง้ DN1200; 48" มสีูำ�ห้รับ ก�รใชัง้�นในง�นนำ��)

 � เกลูยีว : DN40-DN80; 1½”-3”
ระดบัแรงดนั : PN25; 400 psi (ซรีสีู ์800 ข้�นไปี)
รปูีแบบว�ลูว์ : Y (เอยีง) / มมุ
อณุห้ภัมูขิณะทำ�ง�น : นำ��เย็นไมเ่กนิ 60ºC; 140ºF 
อณุหภัมููสิงูเป็้นรุน่เสรมิู : มใีห้บ้รกิ�รเม่�อมกี�รรอ้งขอ

วสัดชุุดควบคมุู :
อปุ้กรณค์วบคมุูเสรมิู :
 � สูเตั้นเลูสู / สูำ�รดิแลูะทองเห้ลูอ่ง
 � NBR / EPDM

ที่อ่ : สูเตั้นเลูสู / ทองแดง
ฟิัต้ต้ิ�ง : สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
โซึ่ลนีอยด ์: 
 � ต้วัโครง: สูเตั้นเลูสู / ทองเห้ลูอ่ง
 � อลีู�สูโตั้เมอร ์: NBR ห้รอ่ EPDM
 � กลูอ่งหุ้ม้ : อพ็ีัอกซขี้�นรปูี 

ขอ้มลููท�ง
เทคนคิ

https://www.bermad.com/products/waterworks/
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โมเวนพัคิ จัอมเทยีน, พััทย� ไที่ย

วนั ร�ฟิเฟิลูสู ์คยั สงิคโป้ร์

แลูนดม์�รค์ 81, เมอ่งโฮ้จัมินิห้ ์ เวยีดนามู

โนเบลูรัชัด�, กรงุเทพั ไที่ย

ตั้ก้แอสูเพัยีลู วนั สงิคโป้ร์

มนี�ร� MBJB มูาเลเซึ่ยี
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แชังกร-ีลู� แอท เดอะ ฟิอรต์ั้, มะนลิู� ฟิัลปิ้ปิ้นส์

เซี�ยงไฮ้ท้�วเวอร ์ จ่นี

ศนูยข์อ้มลููเฟิสูบุค๊, แอตั้แลูนตั้� อเมูรกิา

เวสูตั้ซ์ปูีเปีอรบ์ล็ูอก, มะนลิู� ฟิัลปิ้ปิ้นส์

ศนูยก์�รเงนิน�น�ชั�ตั้เิซี�ยงไฮ้ ้ จ่นี

ฮ้ลิูตั้นัซ�วเปี�โลู บราซึ่ลิ
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