
การชลประทาน ซีรีี่ี�ส์ ์400
รัักษาและลดแรังดนั

คุณุสมบัตัิแิละคุณุประโยชน ์
 ֺ การทำำางานด้ว้ยแรงด้นัเส้น้ทำอ่ ควบคมุด้ว้ยระบบไฮด้รอลิคิ

 ■ ให้ล้ิำาด้บัความส้ำาคญักบัโซนทำ่�มแ่รงด้นัส้งูกวา่
 ■ ป้้องกนัโซนทำ่�มแ่รงด้นัต่ำำ�ากวา่
 ■ ควบคมุการเต่ำมิเข้า้ระบบ
 ■ ป้้องกนัไมใ่ห้เ้กดิ้การข้าด้นำ�าในทำอ่
 ■ ป้้องกนัปั้� มจาก การโอเวอรโ์ห้ลิด้แลิะการเกดิ้โพรงอากาศ
 ■ ชด้เชยการลิด้ระด้บัข้องนำ�า
 ■ ป้กป้้องระบบป้ลิายทำาง

 ֺ การออกแบบทำ่�มป่้ระส้ทิำธิภิาพด้ว้ยไฮโด้รโกรบข้ั �นส้งู
 ■ ไมม่ส่้ ิ�งกด่้ข้วางเส้น้ทำางการไห้ลิ
 ■ ชิ�นส้ว่นทำ่�เคลิ่�อนทำ่�ช ิ�นเด้ย่ว
 ■ ความส้ามารถในการไห้ลิส้งู

 ֺ ได้อะแฟรมทำ่�ส้มด้ลุิแลิะแข็้งแรง
 ■ ใชแ้รงด้นักระต่ำุน้ต่ำำ�า
 ■ ป้ระส้ทิำธิภิาพการควบคมุการไห้ลิต่ำำ�าทำ่�ยอด้เย่�ยม
 ■ การปิ้ด้วาลิว์ยบัยั �งลิว่งห้นา้
 ■ ป้้องกนัการบดิ้ข้องได้อะแฟรม

 ֺ การออกแบบทำ่�ใชง้านงา่ย
 ■ ต่ำั �งคา่แรงด้นัได้ง้า่ย 
 ■ การต่ำรวจส้อบแลิะการซอ่มบำารงุในเส้น้ทำอ่ทำ่�งา่ยด้าย
 ■ เพิ�มคณุส้มบตั่ำกิารควบคมุได้อ้ยา่งงา่ยด้าย 

การใชง้านท ั�วไป
 ֺ โซลิชูนัการควบคมุการเต่ำมินำ�าในเส้น้ทำอ่
 ֺ รักษาแรงด้นัจากการลิา้งกลิบัด้า้นกรอง
 ֺ ระบบการไห้ลิเวย่นข้องปั้� ม (ออรฟิิส้)
 ֺ ระบบลิด้แรงด้นั
 ֺ ป้้องกนัไมใ่ห้เ้กดิ้การข้าด้นำ�าในทำอ่

ภาพทำั �งห้มด้ในแคต่ำต่ำาล็ิอกน่�ใชส้้ำาห้รับเป็้นภาพป้ระกอบเทำา่นั�น 

[1] BERMAD รุน่ IR-423-XZ รักษาแลิะกรองแรงด้นัป้ลิายทำางเพ่�อให้ไ้ด้ ้
แรงด้นักลิบัทำ่�เพย่งพอ ป้้องกนัไมใ่ห้เ้กดิ้ข้าด้นำ�าในทำอ่ ควบคมุการเต่ำมินำ�า
ระบบป้ลิายทำาง แลิะลิด้แรงด้นัในการทำำางาน
[2] วาลิว์ลิา้งยอ้นกรอง BERMAD รุน่ IR-350 
[3] วาลิว์อากาศ BERMAD รุน่ IR-K-10-P
[4] วาลิว์ส้นาม BERMAD IR-110-X

การทำางาน:
ต่ำวั pilot ลิด้แรงด้นั (PRP) 1  เช่�อมต่ำอ่กบัห้อ้งควบคมุวาลิว์ด้ว้ยระบบไฮด้รอลิคิ 
2 ผ่า่นทำางต่ำวั pilot รักษาแรงด้นั (PSP) 3  PSP จะส้ั�งให้ว้าลิว์ป้รับแรงด้นัปิ้ด้
วาลิว์แบบห้ลิ่� จะทำำาให้แ้รงด้นัต่ำน้ทำางลิด้ลิง P1 ไป้ถงึคา่ทำ่�ต่ำั �งไว ้เม่�อ P1 ข้ึ�นไป้ถงึ
คา่ด้า้นบนทำ่�ต่ำั �งไว ้PSP จะส้ลิบัแลิะให้ ้PRP ควบคมุวาลิว์เพ่�อลิด้แรงด้นัลิงต่ำาม
ลิำาด้บั P2 
จะทำำาให้รั้กษาระด้บัแรงด้นัเส้น้ทำอ่ส้งูกวา่การต่ำั �งคา่ PSP แต่ำต่่ำำ�ากวา่การต่ำั �งคา่ PRP - 
วาลิว์จะเปิ้ด้เต็่ำมทำ่� ส้วติ่ำส้เ์ลิอ่กแมนนวลิ 4  ทำำาให้ส้้ามารถปิ้ด้ด้ว้ยต่ำนเองได้ ้
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วาลิว์รักษาแลิะลิด้แรงด้นั
รุ�น IR-423-RXZ
วาลิว์รักษาแลิะลิด้แรงด้นั BERMAD รุน่ IR-423-XZ เป็้นวาลิว์ทำ่�กระต่ำุน้โด้ยได้อะแฟ
รมทำำางานด้ว้ยระบบไฮด้รอลิคิพรอ้มด้ว้ยฟังกช์นัทำ่�มค่า่ส้องคา่

วาลิว์จะรักษาแรงด้นัต่ำน้ทำางทำ่�ต่ำั �งคา่ไวอ้ยา่งต่ำำ�าส้ดุ้ไมว่า่การไห้ลิจะผั่นผ่วนห้รอ่แรง
ด้นัป้ลิายทำางทำ่�แต่ำกต่ำา่งกนั แลิะจะป้้องกนัแรงด้นัป้ลิายทำางไมใ่ห้เ้พิ�มส้งูกวา่คา่
ส้งูส้ดุ้ทำ่�ต่ำั �งไวไ้มว่า่การไห้ลิจะผั่นผ่วนห้รอ่แรงด้นัต่ำน้ทำางทำ่�ส้งูเกนิไป้ก็ต่ำาม
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IR-423-RXZ

วงจร 2 ทาง “เพิ่ิ�มการสญูเสยีพิ่ลงังาน” (สำาหรบัั “V” ติำ�ากว�า 2 m/s): 0.3 บัาร์
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ติารางการไหล 

ข้อ้ัมลูทางเทคุนคิุ
ระดับััแรงดันั :
16 บาร,์ 232 psi
ชว่งแรงด้นัทำ่�ทำำางาน : 
0.5-16 บาร,์ 7-232 psi
ชว่งการต่ำั �งคา่: 
1.5-16 บาร,์ 22-232 psi
ต่ำั �งคา่ชว่งทำ่�แต่ำกต่ำา่งกนัไป้ 
ต่ำามส้ป้รงิ pilot ทำ่�ระบไุว ้โป้รด้
ต่ำดิ้ต่ำอ่โรงงาน

วสัดั ุ:
ติวัโคุรงและฝาคุรอับั :
เห้ล็ิกห้ลิอ่ (ส้งูถงึ 8”)
เห้ล็ิกเห้นย่ว (10” แลิะ
มากกวา่)
ไดัอัะแฟรม :
NR, ผ่า้ไนลิอนเส้รมิแรง
สปรงิ : ส้เต่ำนเลิส้
สลกัฝาคุรอับั : ส้เต่ำนเลิส้

อัปุกรณเ์สรมิคุวบัคุมุ :
ท�อัและฟิติติิ�ง :
พลิาส้ต่ำกิเส้รมิแรง :

ช�วงสปรงินำาร�อัง :

สปรงิ ส ี
สปรงิ

ช�วงการ 
ติ ั�งคุ�า

ติวั pilot  
ติวันำาร�อัง

J ส้เ่ข้ย่ว 0.2-1.7 บาร์ ต่ำวั pilot ข้นาด้เล็ิก
K ส้เ่ทำา 0.5-3.0 บาร์ ต่ำวั pilot ข้นาด้เล็ิก
N ไมม่ส่้่ 0.8-6.5 บาร์ ต่ำวั pilot ข้นาด้เล็ิก
16 ส้น่ำ�าเงนิ 1-16 บาร์ ต่ำวั pilot 

ข้นาดันิ�ว; DN 1’’ ; 25* 1½’’ ; 40 2” ; 50 2½’’ ; 65 3R” ; 80R 3” ; 80
การเช่�อัมติ�อั เกลิย่ว เกลิย่ว ห้นา้แป้ลิน เกลิย่ว กรู�ฟ ห้นา้แป้ลิน เกลิย่ว ห้นา้แป้ลิน เกลิย่ว ห้นา้แป้ลิน เกลิย่ว กรู�ฟ
L (มม.) 115 153 205 180 205 205 210 210 210 250 255 250
H (มม.) 68 87 155 114 108 178 132 200 140 210 165 155
W (มม.) 71 98 155 119 119 178 129 200 129 200 170 170
R (มม.) 34 29 78 39 31 89 45 100 53 100 55 46
นำ�าห้นัก (กก.) 1.1 2 9 4 5 10.5 5.7 12.1 5.8 19 13 10.6

ข้นาดันิ�ว; DN 4” ; 100 6” ; 150 8” ; 200 10 ; 250 12” ; 300 14” ; 350 16” ; 400
การเช่�อัมติ�อั ห้นา้แป้ลิน กรู�ฟ ห้นา้แป้ลิน กรู�ฟ ห้นา้แป้ลิน ห้นา้แป้ลิน ห้นา้แป้ลิน ห้นา้แป้ลิน ห้นา้แป้ลิน
L (มม.) 320 320 415 415 500 605 725 742 741
H (มม.) 242 191 345 302 430 460 635 655 694
W (มม.) 223 204 306 306 365 405 580 587 587
R (มม.) 112 61 140 85 170 202 242 260 300
นำ�าห้นัก (กก.) 28 16.2 68 49 125 140 290 358 377

ข้อ้ัมลูจำาเพิ่าะทางเทคุนคิุ
ข้นาดัวาลว์แบับัโกรบัและนำ �าหนกั
ส้ำาห้รับ BERMAD แบบฉาก, 
โป้รด้ด้หู้นา้วศิวกรรมเต็่ำมรปู้แบบข้องเรา

หนา้แปลน เกลยีว/กรู�ฟ
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*วาลิว์เปิ้ด้/ปิ้ด้เทำา่นั�น

ข้นาดั นิ�ว 
DN

1” 
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1½” 
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2”  
50

2½”  
65

3”  
80

4”  
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6”  
150

8”  
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14”  
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16”  
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รปูแบับั G G G A G A G A G A G G G G G G
KV 15 57 57 71 78 88 136 152 204 225 458 781 829 1,932 1,932 1,932

คุณุสมบัตัิขิ้อังการไหล

Kv = m3/h @ ΔP ข้อง 1 บาร์
Q = m3/h
∆P = บาร์

สมัประสทิธิ์ิ�การไหลข้อังวาลว์

G = รปู้แบบโกรบ • A = รปู้แบบฉาก

รปูแบับัโกรบั
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