
การชลประทาน

ภาพทั้้ �งหมดในแค็็ตตาล็็อกน้�ใช้ส้ำำาหร้ับเป็็นภาพป็รัะกอบเทั้า่น้�น

ซีร้ัส้ำ ์900
ไฮโดรัมเิตอรั ์เปิ็ด / ปิ็ด

[1]	วาล์ว์ควบคมุปริมิาณอัตัโนมตัแิบบดิจิิทิัลั์	BERMAD	ริุ�น	IR-900-MC
[2]	วาล์ว์อัากาศแบบผสม	BERMAD	ริุ�น	C10
[3]	วาล์ว์อัากาศแบบจิล์น	์BERMAD	ริุ�น	K10	

คุณุสมบัตัิแิละคุณุประโยชน์
 ֺ ตวัเล์อืักในการิควบคมุการิชล์ปริะทัาน

 ■ ผสานริวมวาล์ว์	คอันโทัริล์เล์อัริแ์ล์ะมาตริวดัินำ�าไวใ้นอัปุกริณเ์ดิยีว	
 ■ ผสานริวมการิสื�อัสาริแบบเซล์ล์ลู์าริท์ัางไกล์อัจัิฉริยิะเอัาไว ้
 ■ การิตดิิตั �งทัี�เสยีบแล์ว้ทัำางานไดิเ้ล์ย
 ■ ตั �งปริมิาณแล์ะเวล์าไดิล้์�วงหนา้
 ■ ตั �งโปริแกริมการิชล์ปริะทัานเป็นริายสปัดิาหแ์ล์ะเป็นริอับ
 ■ หน่�งคอันโทัริล์เล์อัริค์วบคมุไฮโดิริมเิตอัริไ์ดิส้งูสดุิ	4	ตวั
 ■ แบตเตอัริี�อัยู�ไดิย้าวนานแล์ะใชง้านอัย�างปล์อัดิภัยั

 ֺ ง�ายต�อัใชง้าน
 ■ โปริแกริมแล์ะดิำาเนนิการิโดิย	BERMAD	Cloud	แอัปพล์เิคชนัสมาริท์ั
โฟนใชง้านง�ายกบัการิเข้า้ถึง่ผ�านเว็บ

การใชง้านท ั�วไป
 ֺ การิชล์ปริะทัานแบบจัิบเวล์าหริอืัจัิบสญัญาณพัล์ส	์-	 
วาล์ว์วดัิปริมิาณอัตัโนมตัแิบบไฟฟ้า	(AMV)	
 ֺ ควบคมุเวล์าแล์ะปริมิาณการิชล์ปริะทัาน	
 ֺ ควบคมุปริมิาณถึงัใหเ้ต็ม	
 ֺ ควบคมุช�วงจิบการิล์า้งทั�อัผ�านปริมิาณแล์ะเวล์า

วาล์ว์ควบคมุปริมิาณอัตัโนมตัิ
ดิว้ยไฟฟ้าข้อัง	BERMAD
รุ�น IR-910-MC-KX
ไฮโดิริมเิตอัริค์วบคมุปริมิาณแบบดิจิิทิัลั์ข้อัง	BERMAD	ริุ�น	IR-910-MC-KX	
นั�นเป็นการิอัปัเกริดิแบบปฏิวิตัวิงการิ	AMV	เคริื�อังกล์เก�า

ดิว้ยการิผสานงานริะหว�างมาตริวดัินำ�า	Woltmanในตวัทัี�ข้บัเคล์ื�อันดิว้ยแม�เห
ล็์กอันัแสนแม�นยำาแล์ะคอันโทัริล์เล์อัริ	์IoT	Omega	ข้อัง	BERMAD	ทัำาให	้
IR-910-MC-KX	ไดิม้อับแนวคดิิทัี�ริวมทักุอัย�างไวใ้นอันัเดิยีวนี�ใหก้ล์ายเป็น
เทัคโนโล์ยรีิะดิบัข้ั �นสดุิ

IR-910-MC-KX	จิะคอัยควบคมุริะบบชล์ปริะทัานข้อังคณุใหอ้ัยู�ในริปูแบบ
ทัี�แม�นยำาทัี�สดุิ	สามาริถึตั �งค�าไดิท้ัั �งวาล์ว์แล์ะมาตริวดัินำ�าใหก้ำาหนดิการิ
ชล์ปริะทัานอัตัโนมตัแิล์ะสามาริถึเข้า้ไปดิำาเนนิการิดิว้ยตนเอังไดิท้ัั �งทัางไกล์
แล์ะในพื�นทัี�	โดิยมสีญัญาณเตอืันแบบเริยีล์ไทัม	์ริายงานตดิิตามสถึานะแล์ะ
การิทัำางานริ�วมดิว้ย
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3 
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*		ไฮโดิริมเิตอัริซ์รีิสี	์900	ไดิร้ิวมมาตริวดัินำ�า	Woltmanแบบแนวตั �งแล์ะวาล์ว์ควบคมุแบบไฮดิริอัล์กิทัี�กริะตุน้การิทัำางานดิว้ยไดิอัะแฟริมเข้า้ดิว้ยกนั	เนื�อังจิากมี
ทัั �งเคริื�อังวดัิการิไหล์แล์ะวาล์ว์หล์กัในข้อังริะบบทัำาใหส้ามาริถึควบคมุริะบบการิชล์ปริะทัานไดิอ้ัย�างอัสิริะหริอืัริ�วมกนัไดิด้ิว้ยคอันโทัริล์เล์อัริก์าริชล์ปริะทัาน
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ไฮโดรีมิเิตอรี ์เปิิด / ปิิด

BERMAD Cloud
BERMAD Cloud ขอนำาเสนอการเขา้ถึงึโดยใชอ้นิเติอรเ์น็ติผ่�านเว็บัให้ก้บััระบับัชลประทานของคุณุ:

 ֺ ใชง้านง�ายแล์ะมคีณุสมบตั	ิintuitive	control	
 ֺ จัิดิการิคอันโทัริล์เล์อัริ	์Omega	ทัั �งหมดิข้อังคณุไดิแ้บบ	
Global	management

 ֺ ตดิิตามสถึานะริะบบชล์ปริะทัาน 
ข้อังคณุดิว้ยแบบ	visual	เริยีล์ไทัม์
 ֺ ผนวกริวมโซล์ชูนัต�าง	ๆ	ในริะดิบัคล์าวดิ์

คุณุสมบัตัิขิอง BERMAD Cloud:
 ֺ การเขา้ส่�ระบับัท่�ป้องกนัดว้ยรห้สัผ่�าน: 

 ■ การิเชื�อัมต�อัผูใ้ชแ้บบมลั์ตชิ�วยเสริมิการิจัิดิการิ 
แล์ะการิสนับสนุนทัางเทัคนคิใหด้ิขี้ ่�น

 ■ ริะบบกำาหนดิริะดิบัการิเข้า้ถึง่แต�ล์ะบคุคล์

 ֺ การจัดัการบัญัช ่Global: 
 ■ เล์อืักภัาษาแล์ะเข้ตเวล์า	
 ■ สทิัธิขิ้อังผูใ้ช ้
 ■ หน�วยวดัิทัี�แสดิง	(เมตริกิ,	อัมิพเีริยีล์)

 ֺ แดชบัอรด์แบับัไดนามกิ:
 ■ แผนทัี�อัา้งอังิจิากภัมูศิาสตริท์ัี�มมีมุมอังโดิยริวมข้อังโคริงการิ
ชล์ปริะทัานข้อังคณุ	
- สถึานะปัจิจิบุนัข้อังคอันโทัริล์เล์อัริ	์Omega
- ปริมิาณการิใชง้บปริะมาณนำ�าทัี�ทันัเหตกุาริณ	์

 ■ เข้า้ถึง่อัปุกริณก์าริจัิดิการิเคริื�อังไดิร้ิวดิเร็ิว
- ตั �งค�าเคริื�อัง	ตั �งใหด้ิำาเนนิการิตามการิตั �งโปริแกริมแล์ะ
ดิำาเนนิการิแบบแมนนวล์

- ตวัช�วยในการิแนะแนวการิตั �งค�าเคริื�อังแล์ะการิกำาหนดิ
ข้อัง	I/O

 ֺ คุวบัคุมุการเติอืน:
 ■ บนัทัก่สถึานะการิเตอืันแล์ะมกีาริแจิง้เตอืันผ�านอัเีมล์	
 ■ เคริื�อังมอืัจัิดิการิการิเตอืัน:
- การิตอับสนอังข้อังคอันโทัริล์เล์อัริต์�อัปริะเภัทัการิเตอืัน
แต�ล์ะปริะเภัทั

- การิตั �งค�าการิแจิง้เตอืันตามแต�ล์ะผูใ้ช	้

 ֺ ขอ้มล่บันัทกึกจิักรรม: 
 ■ สถึานะริะบบ,	การิเตอืันแล์ะเหตกุาริณก์าริใชง้าน
 ■ ดิง่ข้อ้ัมลู์เซน็เซอัริเ์ป็นริะยะ	ๆ
- ริวมริวบข้อ้ัมลู์มาตริวดัินำ�า
- ข้อ้ัมลู์เซน็เซอัริอ์ันาล็์อัก
- การิชาริจ์ิแบตเตอัริี�

 ֺ การสรา้งรายงาน: 
 ■ ริายงานส�วนบคุคล์สำาหรัิบการิทัำางานแล์ะการิตดิิตาม
 ■ ส�งอัอักเป็น	Excel	แล์ะ	PDF	ไดิ ้

 ֺ แอปสมารท์โฟน:
 ■ ตดิิตั �งแล์ะกำาหนดิค�าเคริื�อัง	
 ■ เข้า้ใชง้านแบบแมนนวล์แล์ะตั �งโปริแกริมการิชล์ปริะทัาน

แดิชบอัริด์ิแบบไดินามกิ
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สำาหรัิบริายล์ะเอัยีดิทัางเทัคนคิทัั �งหมดิโปริดิดิทูัี�ส�วนวศิวกริริม

ขอ้มล่ทางเทคุนคิุ
ขอ้ติ�อ :  
เกล์ยีว	:	1½,	2;	หนา้แปล์น	DN40,	
DN50:	3	&	4”;	DN80,	DN100 
ริะดิบัแริงดินั:	10	บาริ	์(145	psi)
แรงดนัทำางานติำ�าสดุ: 
0.5	บาริ	์(7	psi)
สำาหรัิบข้อ้ักำาหนดิแริงดินั 
ทัี�ตำ�ากว�าโปริดิตดิิต�อัโริงงาน

ช�วงแรงดนัไฟฟ้าโซลน่อยด ์:
S-392:	9-20	VDC,	แล์ตช์
S-982:	12-50	VDC,	แล์ตช ์
สำาหรัิบข้อ้ัมลู์ไฟฟ้าทัั �งหมดิ	 
ใหอ้ัา้งอังิทัี�ส�วนอัปุกริณเ์สริมิ

แริงดินัทั�อั[1]	ไดิเ้ข้า้ไปหอ้ังควบคมุ[2]	ผ�านโซล์นีอัยดิ	์3	ทัศิทัางทัี�เปิดิไว[้3] 
แริงปิดิทัี�ทัริงพล์งัเกดิิข้่�น	ซ่�งจิะเคล์ื�อันชดุิไดิอัะแฟริม	[4]	ไปทัี�ตำาแหน�งปิดิ	การิ
ปิดิโซล์นีอัยดิจ์ิะส�งผล์ใหโ้ซล์นีอัยดิส์ล์ับ	ทัำาใหแ้ริงดิันคล์ายตัวอัอักจิากหอ้ัง
ควบคมุ	จิากนั�นโฮโดิริมเิตอัรินจ์ิะเปิดิแล์ะวัดิการิไหล์	โซล์นีอัยดิย์ังมคีณุสมบตัิ
ในการิเปิดิปิดิแบบแมนนวล์ในพื�นทัี�ไดิด้ิว้ย	

การทำางานAccuracy & Flow Data
Size Accuracy DN

inch 
40

11/2

50
2

80R
3R

80 
3

100 
4

ISO 4064-1 Class A A B B
Q min 
(Minimum flow) 5% m3 0.8 0.8 1.2 1.2 1.8

gpm 3.5 3.5 5.3 5.3 7.9
Qn, ISO 4064-1
(Nominal flow) 2% m3 15 15 17 40 60

gpm 66 66 75 176 264
Qper=Q3 
(Permanent flow) 2% m3 25 40 40 100 160

gpm 110 176 176 440 704

Size DN       
  Inch

 40-T
11/2-T

50-T
2-T

50A-T
2A-T

80R-T
3R-T 

80R-F
4R-F

80-F
3-F 

80A-F
3A-F

100-F
4-F

100A-F
4A-F

Lg mm 250 250 N.A. 250 310 300 N.A. 350 N.A.
inch 9.8 9.8 N.A. 9.8 12.2 11.8 N.A. 13.8 N.A.

La mm N.A. N.A. 120 N.A. N.A. N.A. 150 N.A. 180
inch N.A. N.A. 4.7 N.A. N.A. N.A. 5.9 N.A. 7.1

H mm 270 277 300 277 298 382 402 447 481
inch 10.6 10.9 11.8 10.9 11.7 15.0 15.8 17.6 18.9

C mm 210 210 210 210 225 285 285 365 365
inch 9 9 9 9 9 11 11 15 15

h mm 95 95 125 79 100 123 196 137 225
inch 3.7 3.7 4.9 3.1 3.9 4.8 7.7 5.4 8.9

M* mm 67 77 N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A.
inch 2.6 3.0 N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A.

Weight Kg 6.8 8.8 8.1 7.3 16 26.0 25.8 37.0 36.1
Ib. 15 19.4 17.4 16.1 35.3 57.3 56.2 81.6  78.9

ผ่งังาน
ขอ้มล่จัำาเพาะทางเทคุนคิุ
ขนาดและนำ �าห้นกั

P
psi

P
bar

2 3 4 5 6 8 10 15 20 30 40 60 80 100 150

1. 0
0.8
0.6
0.5
0.4
0.3

0.2
0.15

0.01

0.1
0.08

0.06
0.05
0.04
0.03

0.02

0.015

10 15 20 25 50 75 10
0

15
0

20
0
25
0

37
5

50
035 40 60

0

12. 5
10. 0
7.5

5.0

2.5

1. 5

0.15

1. 0
0.75

0.5

0.25

30
0

Flow
m3/h

Flow
gpm

1 1 /2”
DN40

2”
DN50

3”R
DN80R

3”
DN 80

4”
DN100

วธิีก่ารส ั�งซื�อ
โปริดิริะบวุาล์ว์ทัี�ตอ้ังการิตามล์ำาดิบัต�อัไปนี�	:	(สำาหรัิบตวัเล์อืักเพิ�มเตมิ	อัา้งอังิทัี�คู�มอืัการิสั�งซื�อั)

R.S.	=	Reed-Switch				O.E.	=	Opto-Electric

ปริะเภัทั ข้นาดิ ริุ�นวาล์ว์ ปริะเภัทัการิ
ควบคมุ

คณุสมบตั	ิ
เพิ�มเตมิ

ริปูแบบ วสัดิุ ล์กัษณะ
การิเชื�อัมต�อั

การิ
เคล์อืับ
ผวิ

แริงดินั	&
ตำาแหน�ง

การิวางทั�อั	&
การิตดิิตั �ง

หนา้ปัดิ
ความจิุ

พัล์ส์
ริะดิบั

คณุล์กัษณะ
เพิ�มเตมิ

มคีณุล์กัษณะอัื�นใหต้ามคำาข้อั

ข้นาดิอัื�น 
มใีหต้าม
คำาข้อั

R.S.	 10	ล์ติริ R01
R.S.	 100	ล์ติริ R02
R.S.	 1	m3 R03
R.S.	 ไม�มพัีล์ส์ RNP

9VDC – แล์ตช์ 9DS
12VDC– แล์ตช์ 1DS

BSP	(11/2,	2	&	3”R	เทั�านั�น) BP
NPT	(11/2,	2	&	3”R	เทั�านั�น) NP
ISO-16 16
ISO-10 10
ISO-14	(ISO-10/4	ริ)ู 14
ANSI-150 A5
JIS-10 J1
BST-D BD
หนา้แปล์น	(JIS-10)	ทัางเข้า้	X 
BSP	ทัางอัอัก	(มมุ	2”	เทั�านั�น)

JB 

โกล์บ G
มมุ	90º A

อัปุกริณเ์สริมิควบคมุแบบพล์าสตกิ K
การิควบคมุ	3	ทัศิทัาง X
รัิบริอังการิโฮโมโล์เกชั�น L
ตวัเล์อืักแบบคมุเอัง Zทั�อัแล์ะฟิตติ�งพล์าสตกิ	 PP

ทั�อัพล์าสตกิแล์ะฟิตติ�งทัอังเหล์อืัง PB

IR 1½-4" 910 M0 00 G I BP PG 4AC PP WAT R12 KX
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