
การชลประทาน

ภาพทั้้ �งหมดในแค็็ตตาล็็อกนี้้�ใช้ส้ำำ�หรัับเป็็นภาพประกอบเท่า่น้ั้�น

ซีีรีีส์ ์900
ไฮโดรมิเิตอร์ ์เปิิด / ปิิด

[1]	วาล์ว์ควบคุมุปริมิาณอัตัโนมัตัิแิบบดิจิิทิัลั BERMAD รุ่่�น IR-900-MC
[2]	วาล์ว์อากาศแบบผสม BERMAD รุ่่�น C10
[3]	วาล์ว์อากาศแบบจลน์ ์BERMAD รุ่่�น K10 

คุณุสมบัตัิแิละคุณุประโยชน์์
	ֺ ตัวัเลือืกในการควบคุมุการชลประทาน

	■ ผสานรวมวาล์ว์ คอนโทรลเลอร์แ์ละมาตรวัดัน้ำำ��ไว้ใ้นอุปุกรณ์เ์ดียีว 
	■ ผสานรวมการสื่่�อสารแบบเซลลูลูาร์ท์างไกลอัจัฉริยิะเอาไว้ ้
	■ การติดิตั้้ �งที่่�เสียีบแล้ว้ทำำ�งานได้เ้ลย
	■ ตั้้ �งปริมิาณและเวลาได้ล้่่วงหน้า้
	■ ตั้้ �งโปรแกรมการชลประทานเป็็นรายสัปัดาห์แ์ละเป็็นรอบ
	■ หนึ่่�งคอนโทรลเลอร์ค์วบคุมุไฮโดรมิเิตอร์ไ์ด้สู้งูสุดุ 4 ตัวั
	■ แบตเตอรี่่�อยู่่�ได้ย้าวนานและใช้ง้านอย่่างปลอดภัยั

	ֺ ง่่ายต่่อใช้ง้าน
	■ โปรแกรมและดำำ�เนินิการโดย BERMAD Cloud แอปพลิเิคชันัสมาร์ท์
โฟนใช้ง้านง่่ายกับัการเข้า้ถึงึผ่่านเว็็บ

การใช้ง้านทั่่ �วไป
	ֺ การชลประทานแบบจัับเวลาหรือืจับสัญัญาณพััลส์ ์-  
วาล์ว์วัดัปริมิาณอัตัโนมัตัิแิบบไฟฟ้้า (AMV) 
	ֺ ควบคุมุเวลาและปริมิาณการชลประทาน 
	ֺ ควบคุมุปริมิาณถังัให้เ้ต็็ม 
	ֺ ควบคุมุช่่วงจบการล้า้งท่่อผ่่านปริมิาณและเวลา

วาล์ว์ควบคุมุปริมิาณอัตัโนมัตัิิ
ด้ว้ยไฟฟ้้าของ BERMAD
รุ่่�น IR-910-MC-KX
ไฮโดรมิเิตอร์ค์วบคุมุปริมิาณแบบดิจิิทิัลัของ BERMAD รุ่่�น IR-910-MC-KX 
นั้้ �นเป็็นการอัปัเกรดแบบปฏิวิัตัิวิงการ AMV เครื่่�องกลเก่่า

ด้ว้ยการผสานงานระหว่่างมาตรวัดัน้ำำ�� Woltmanในตัวัที่่�ขับัเคลื่่�อนด้ว้ยแม่่เห
ล็็กอันัแสนแม่่นยำำ�และคอนโทรลเลอร์ ์IoT Omega ของ BERMAD ทำำ�ให้ ้
IR-910-MC-KX ได้ม้อบแนวคิดิที่่�รวมทุกุอย่่างไว้ใ้นอันัเดียีวนี้้�ให้ก้ลายเป็็น
เทคโนโลยีรีะดับัขั้้ �นสุดุ

IR-910-MC-KX จะคอยควบคุมุระบบชลประทานของคุณุให้อ้ยู่่�ในรูปูแบบ
ที่่�แม่่นยำำ�ที่่�สุดุ สามารถตั้้ �งค่่าได้ท้ั้้ �งวาล์ว์และมาตรวัดัน้ำำ��ให้ก้ำำ�หนดการ
ชลประทานอัตัโนมัตัิแิละสามารถเข้า้ไปดำำ�เนินิการด้ว้ยตนเองได้ท้ั้้ �งทางไกล
และในพื้้�นที่่� โดยมีสีัญัญาณเตือืนแบบเรียีลไทม์ ์รายงานติดิตามสถานะและ
การทำำ�งานร่่วมด้ว้ย
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* �ไฮโดรมิเิตอร์ซ์ีรีีสี์ ์900 ได้ร้วมมาตรวัดัน้ำำ�� Woltmanแบบแนวตั้้ �งและวาล์ว์ควบคุมุแบบไฮดรอลิกิที่่�กระตุ้้� นการทำำ�งานด้ว้ยไดอะแฟรมเข้า้ด้ว้ยกันั เนื่่�องจากมีี
ทั้้ �งเครื่่�องวัดัการไหลและวาล์ว์หลักัในของระบบทำำ�ให้ส้ามารถควบคุมุระบบการชลประทานได้อ้ย่่างอิสิระหรือืร่่วมกันัได้ด้้ว้ยคอนโทรลเลอร์ก์ารชลประทาน
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BERMAD Cloud
BERMAD Cloud ขอนำำ�เสนอการเข้า้ถึงึโดยใช้อ้ินิเตอร์เ์น็็ตผ่า่นเว็็บให้ก้ับัระบบชลประทานของคุณุ:

 ֺ ใช้ง้านง่่ายและมีคีุณุสมบัตัิ ิintuitive control 
 ֺ จััดการคอนโทรลเลอร์ ์Omega ทั้้ �งหมดของคุณุได้แ้บบ 
Global management

 ֺ ติดิตามสถานะระบบชลประทาน 
ของคุณุด้ว้ยแบบ visual เรียีลไทม์์
 ֺ ผนวกรวมโซลูชูันัต่่าง ๆ ในระดับัคลาวด์์

คุณุสมบัตัิขิอง BERMAD Cloud:
 ֺ การเข้า้สู่่�ระบบที่่�ป้้องกันัด้ว้ยรหัสัผ่า่น: 

	■ การเชื่่�อมต่่อผู้้� ใช้แ้บบมัลัติชิ่่วยเสริมิการจัดการ 
และการสนัับสนุุนทางเทคนิคิให้ด้ีขีึ้้ �น

	■ ระบบกำำ�หนดระดับัการเข้า้ถึงึแต่่ละบุคุคล

 ֺ การจัดัการบัญัชีี Global: 
	■ เลือืกภาษาและเขตเวลา 
	■ สิทิธิขิองผู้้� ใช้ ้
	■ หน่่วยวัดัที่่�แสดง (เมตริกิ, อิมิพีเีรียีล)

 ֺ แดชบอร์ด์แบบไดนามิกิ:
	■ แผนที่่�อ้า้งอิงิจากภูมูิศิาสตร์ท์ี่่�มีมีุมุมองโดยรวมของโครงการ
ชลประทานของคุณุ 
- สถานะปััจจุบุันัของคอนโทรลเลอร์ ์Omega
- ปริมิาณการใช้ง้บประมาณน้ำำ��ที่่�ทันัเหตุกุารณ์ ์

	■ เข้า้ถึงึอุปุกรณ์ก์ารจัดการเครื่่�องได้ร้วดเร็็ว
- ตั้้ �งค่่าเครื่่�อง ตั้้ �งให้ด้ำำ�เนินิการตามการตั้้ �งโปรแกรมและ
ดำำ�เนินิการแบบแมนนวล

- ตัวัช่่วยในการแนะแนวการตั้้ �งค่่าเครื่่�องและการกำำ�หนด
ของ I/O

 ֺ ควบคุมุการเตือืน:
	■ บันัทึึกสถานะการเตือืนและมีกีารแจ้ง้เตือืนผ่่านอีเีมล 
	■ เครื่่�องมือืจัดการการเตือืน:
- การตอบสนองของคอนโทรลเลอร์ต์่่อประเภทการเตือืน
แต่่ละประเภท

- การตั้้ �งค่่าการแจ้ง้เตือืนตามแต่่ละผู้้� ใช้ ้

 ֺ ข้อ้มููลบันัทึกึกิจิกรรม: 
	■ สถานะระบบ, การเตือืนและเหตุกุารณ์ก์ารใช้ง้าน
	■ ดึึงข้อ้มูลูเซ็น็เซอร์เ์ป็็นระยะ ๆ
- รวมรวบข้อ้มูลูมาตรวัดัน้ำำ��
- ข้อ้มูลูเซ็น็เซอร์อ์นาล็็อก
- การชาร์จ์แบตเตอรี่่�

 ֺ การสร้า้งรายงาน: 
	■ รายงานส่่วนบุคุคลสำำ�หรัับการทำำ�งานและการติดิตาม
	■ ส่่งออกเป็็น Excel และ PDF ได้ ้

 ֺ แอปสมาร์ท์โฟน:
	■ ติดิตั้้ �งและกำำ�หนดค่่าเครื่่�อง 
	■ เข้า้ใช้ง้านแบบแมนนวลและตั้้ �งโปรแกรมการชลประทาน

แดชบอร์ด์แบบไดนามิกิ
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สำำ�หรัับรายละเอียีดทางเทคนิคิทั้้ �งหมดโปรดดูทูี่่�ส่่วนวิศิวกรรม

ข้อ้มููลทางเทคนิคิ
ข้อ้ต่่อ :  
เกลียีว : 1½, 2; หน้า้แปลน DN40, 
DN50: 3 & 4”; DN80, DN100 
ระดับัแรงดันั: 10 บาร์ ์(145 psi)
แรงดันัทำำ�งานต่ำำ��สุดุ: 
0.5 บาร์ ์(7 psi)
สำำ�หรัับข้อ้กำำ�หนดแรงดันั 
ที่่�ต่ำำ��กว่่าโปรดติดิต่่อโรงงาน

ช่่วงแรงดันัไฟฟ้้าโซลีีนอยด์ ์:
S-392: 9-20 VDC, แลตช์์
S-982: 12-50 VDC, แลตช์ ์
สำำ�หรัับข้อ้มูลูไฟฟ้้าทั้้ �งหมด  
ให้อ้้า้งอิงิที่่�ส่่วนอุปุกรณ์เ์สริมิ

แรงดันัท่่อ[1] ได้เ้ข้า้ไปห้อ้งควบคุมุ[2] ผ่่านโซลีนีอยด์ ์3 ทิศิทางที่่�เปิิดไว้[้3] 
แรงปิิดที่่�ทรงพลังัเกิดิขึ้้�น ซึ่่�งจะเคลื่่�อนชุดุไดอะแฟรม [4] ไปที่่�ตำำ�แหน่่งปิิด การ
ปิิดโซลีนีอยด์จ์ะส่่งผลให้โ้ซลีนีอยด์ส์ลัับ ทำำ�ให้แ้รงดัันคลายตััวออกจากห้อ้ง
ควบคุมุ จากนั้้ �นโฮโดรมิเิตอรน์จ์ะเปิิดและวััดการไหล โซลีนีอยด์ย์ัังมีคีุณุสมบัตัิิ
ในการเปิิดปิดแบบแมนนวลในพื้้�นที่่�ได้ด้้ว้ย 

การทำำ�งานAccuracy & Flow Data
Size Accuracy DN

inch 
40

11/2

50
2

80R
3R

80 
3

100 
4

ISO 4064-1 Class A A B B
Q min 
(Minimum flow) 5% m3 0.8 0.8 1.2 1.2 1.8

gpm 3.5 3.5 5.3 5.3 7.9
Qn, ISO 4064-1
(Nominal flow) 2% m3 15 15 17 40 60

gpm 66 66 75 176 264
Qper=Q3 
(Permanent flow) 2% m3 25 40 40 100 160

gpm 110 176 176 440 704

Size	 DN       
 	 Inch

 40-T
11/2-T

50-T
2-T

50A-T
2A-T

80R-T
3R-T 

80R-F
4R-F

80-F
3-F 

80A-F
3A-F

100-F
4-F

100A-F
4A-F

Lg mm 250 250 N.A. 250 310 300 N.A. 350 N.A.
inch 9.8 9.8 N.A. 9.8 12.2 11.8 N.A. 13.8 N.A.

La mm N.A. N.A. 120 N.A. N.A. N.A. 150 N.A. 180
inch N.A. N.A. 4.7 N.A. N.A. N.A. 5.9 N.A. 7.1

H mm 270 277 300 277 298 382 402 447 481
inch 10.6 10.9 11.8 10.9 11.7 15.0 15.8 17.6 18.9

C mm 210 210 210 210 225 285 285 365 365
inch 9 9 9 9 9 11 11 15 15

h mm 95 95 125 79 100 123 196 137 225
inch 3.7 3.7 4.9 3.1 3.9 4.8 7.7 5.4 8.9

M* mm 67 77 N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A.
inch 2.6 3.0 N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A. N.A.

Weight Kg 6.8 8.8 8.1 7.3 16 26.0 25.8 37.0 36.1
Ib. 15 19.4 17.4 16.1 35.3 57.3 56.2 81.6 	 78.9

ผังังาน
ข้อ้มููลจำำ�เพาะทางเทคนิคิ
ขนาดและน้ำำ ��หนักั

P
psi

P
bar

2 3 4 5 6 8 10 15 20 30 40 60 80 100 150

1. 0
0.8
0.6
0.5
0.4
0.3

0.2
0.15

0.01

0.1
0.08

0.06
0.05
0.04
0.03

0.02

0.015

10 15 20 25 50 75 10
0

15
0

20
0
25
0

37
5

50
035 40 60

0

12. 5
10. 0
7.5

5.0

2.5

1. 5

0.15

1. 0
0.75

0.5

0.25

30
0

Flow
m3/h

Flow
gpm

1 1 /2”
DN40

2”
DN50

3”R
DN80R

3”
DN 80

4”
DN100

วิธิีกีารสั่่ �งซื้้�อ
โปรดระบุวุาล์ว์ที่่�ต้อ้งการตามลำำ�ดับัต่่อไปนี้้� : (สำำ�หรัับตัวัเลือืกเพิ่่�มเติมิ อ้า้งอิงิที่่�คู่่�มือืการสั่่�งซื้้�อ)

R.S. = Reed-Switch    O.E. = Opto-Electric

ประเภท ขนาด รุ่่�นวาล์ว์ ประเภทการ
ควบคุมุ

คุณุสมบัตัิ ิ
เพิ่่�มเติมิ

รูปูแบบ วัสัดุุ ลักัษณะ
การเชื่่�อมต่่อ

การ
เคลือืบ
ผิวิ

แรงดันั &
ตำำ�แหน่่ง

การวางท่่อ &
การติดิตั้้ �ง

หน้า้ปััด
ความจุุ

พััลส์์
ระดับั

คุณุลักัษณะ
เพิ่่�มเติมิ

มีคีุณุลักัษณะอื่่�นให้ต้ามคำำ�ขอ

ขนาดอื่่�น 
มีใีห้ต้าม
คำำ�ขอ

R.S. 10 ลิติร R01
R.S. 100 ลิติร R02
R.S. 1 m3 R03
R.S. ไม่่มีพัีัลส์์ RNP

9VDC – แลตช์์ 9DS
12VDC– แลตช์์ 1DS

BSP (11/2, 2 & 3”R เท่่านั้้ �น) BP
NPT (11/2, 2 & 3”R เท่่านั้้ �น) NP
ISO-16 16
ISO-10 10
ISO-14 (ISO-10/4 รู)ู 14
ANSI-150 A5
JIS-10 J1
BST-D BD
หน้า้แปลน (JIS-10) ทางเข้า้ X 
BSP ทางออก (มุมุ 2” เท่่านั้้ �น)

JB 

โกลบ G
มุมุ 90º A

อุปุกรณ์เ์สริมิควบคุมุแบบพลาสติกิ K
การควบคุมุ 3 ทิศิทาง X
รัับรองการโฮโมโลเกชั่่�น L
ตัวัเลือืกแบบคุมุเอง Zท่่อและฟิิตติ้้�งพลาสติกิ	 PP

ท่่อพลาสติกิและฟิิตติ้้�งทองเหลือืง PB

IR 1½-4" 910 M0 00 G I BP PG 4AC PP WAT R12 KX
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